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TASARLA-CALISTIR KATEGORISi YARISMA KURALLARI

1. YARISMA HAKKINDA GENEL BiLGI

1.1. Amag

Bu yarisma kategorisinde 6grencilerin kendi mesleki bilgi, beceri, yetenek ve programlama
deneyimlerinin yaristirlmasi esas alinmistir. Yarismaci ekipler organizasyon tarafindan
sartnamede ilan edilen ve robot yapiminda kullanacaklari Grinleri, malzemeleri ve el
aletlerini yarisma oncesinde okullarinin bulundugu illerde temin edecekler ve yanlarinda
hazir bulunduracaklardir. Yarisma oncesinde robotun yarisacagi parkurun bilgilerini ve
yarisma kurallarini iceren bir zarf ve organizasyon tarafindan verilecek malzemeler ekiplere
teslim edilecek, yarisma alaninda o6grencilerin robotlarini tasarlayarak calistirmalari ve

yaristirmalari istenecektir.

1.2. Tema
Yarisma temasi yeterlilik sinavini gegen ve tasarla-calistir bélimine katilmaya hak kazanan

ekiplere yarisma oncesinde verilecektir.

1.3. Katilimci Sartlari ve Ekip Yapisi
Bu kategori lise/Universite katihmli olup kurumlar sadece 1 ekip ile yarismaya
katilabileceklerdir. Ekipte 2 6grenci ve 1 danisman bulunmasi zorunludur. Yeterlilik sinavinda

ve yarisma aninda ayni anda 2 6grencinin katilim saglamasi zorunludur.

1.4. Kilavuzlari Okumanin Kritik Onemi

Uluslararasi MEB Robot Yarismasi, geng yeteneklerin teknik bilgi, mihendislik becerisi ve
yaraticihgini bir araya getirdigi bir yarismadir. Tasarla-Calistir kategorisi, yarismaci ekiplerden
yarisma oncesinde kendilerine verilecek ve 6zel olarak hazirlanmis bir parkurda hareket
kabiliyetine sahip, yarisma gorevlerini basariyla yerine getirebilecek robot tasarlamalarini

beklemektedir.

Ancak bu heyecan verici yarismada zirveye ulasmak, yalnizca robotun fiziksel glicline veya
kodlama karmasikligina bagl degildir. Yarismanin gergek basarisi, robotun teknik yeterliligi

ile kural ve prosediirleri kapsayan kilavuzlari titizlikle okuma ve anlama becerisinde saklidir.
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Uygulama ve Kategori Kilavuzlari, sadece teknik bir rehber olmanin Gtesinde yarismanin
kendisinin ayrilmaz bir pargasidir. Dikkatli okuma, modern mihendislik projelerinde hayati

oneme sahip olan bir temel yetkinlik olarak kabul edilmelidir.
Bu nedenledir ki;

Kilavuzlar; robotun boyutlari, agirlig, itici motor ve elektronik sistem limitleri gibi Tasarla-
Cahstir kategorisine 6zel teknik kisitlamalari net bir sekilde belirler. Bu kurallara uymamak,

robot ne kadar iyi calisirsa ¢alissin, yarisma disi kalmasi anlamina gelir.

Kilavuzlarda yer alan puanlama sistemleri, gérevlerin hangi sirayla ve hangi hassasiyetle
yapilacagini detaylandirir. Kilavuzlar iyi okuyan ekipler, robotlarini maksimum puan

getirecek gorev stratejisine gore optimize edebilir ve rakiplerine karsi Ustlinlik saglayabilir.

Yarisma siireci dinamik oldugundan kurallarda veya uygulamalarda son dakika degisiklikleri
yasanabilir. Bu nedenle yarismacilarin sadece ilk okumayla yetinmeyip Uluslararasi MEB
Robot Yarismasi internet sayfasindaki duyurulari ve Tasarla-Calistir kategorisindeki icerikleri

dizenli olarak takip etmeleri kritik 6Gnem tasir.

18. Uluslararasi MEB Robot Yarismasi Tasarla-Calistir kategorisine basvuracak tiim yarismaci
ekiplerin yarisma basvurulari ve kategoriyle ilgili genel kurallarin yazili oldugu Uygulama
Kilavuzu'nu (https://robot.meb.gov.tr adresi “Organizasyon” menisiinden erisilebilir.)

mutlaka okumasi gerekmektedir.

Kilavuzlari anlamak, robotu tasarlamak kadar zorlu ve 6nemli bir mihendislik gérevidir. Bu

gorevdeki titizlik, basariyi getirecek ilk adimdir.

2. ROBOTUN TEKNIK OZELLIKLERi VE KISITLAMALAR
2.1. Olgii ve Agirlik Kisitlamalari
Robotun yarisma aninda sahip olmasi gereken maksimum/minimum boyutlari ve agirlik

limitleri yarisma aninda ekiplere verilecektir.

2.2. Kullanilabilecek Malzeme ve Bilesenler
Malzemelerin bir kismi organizasyon tarafindan verilecektir. Diger malzemeleri yarismacilar
yanlarinda getireceklerdir. Ekipler, takim cantasi ve el aletleri disindaki diger malzemelerin

belirtilen adetlerinin en fazla iki kati malzemeyi yanlarinda hazir bulundurabileceklerdir.
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(Ornegin, RGB Renk Sensérii 1 adet belirtilmis olup istenilirse en fazla 2 adet

getirilebilecektir.)

2.2.1. Organizasyon Tarafindan Verilecek Malzemeler

Motorlar
DC Reduktorli Motor 6V 2 Adet (Organizasyon tarafindan verilecek.)

Diger Malzemeler

DC Motor Tutucu 2 Adet (Organizasyon tarafindan verilecek.)
Tekerlek 2 Adet (Organizasyon tarafindan verilecek.)
Robot Govde 1 Adet (Organizasyon tarafindan verilecek.)
Sarhos Tekerlek 1 Adet (Organizasyon tarafindan verilecek.)

2.2.2. Yarismaci Ekiplerin Yanlarinda Getirmeleri Gereken Malzemeler

Ana kartlar

Acik kaynak kodlu mikro denetleyici tabanl kontrol karti
DC Motor Surtict Shield (Cift Motor Sirticl Karti)

Sensorler

Cisim Algilama Sensori 6 Adet Ultrasonik veya Optik
RGB Renk Sensori 1 Adet

Cizgi Sensori 2 Adet Tekli Analog Sensor
Bataryalar

LI-PO Pil 1 Adet 7.4V

LI-PO Sarj Aleti 1 Adet

Motorlar

Mini Servo Motor 1 Adet

Diger Malzemeler

Servo Motor Tutucu 1 Adet
Servo Motor Ucuna Baglanacak 1 Adet 100 mm, 10 mm, 3 mm pleksiglas
Cisim Algilama Sensoér Tutucu 6 Adet
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Takim Cantasi ve El Aletleri

Takim ¢antasi icinde asagidaki malzemeler bulunacaktir.

Takim Cantasi 1 Adet
DC Adaptor 1 Adet
Bread Board 1 Adet
Bread Board Power Supply 1 Adet
Dijital Multimetre 1 Adet
Jumper Kablo 2 Adet
Kalem Havya 1 Adet
Kalem Havya Althig 1 Adet
Lehim 1 Adet
Lehim Pastasi 1 Adet
Lehim Pompasi 1 Adet
Mini Kargaburun 1 Adet
Mini Pense 1 Adet
Mini Yan Keski 1 Adet
Saatci Tornavida Seti 1 Adet

Sicak Mini Silikon Tabanca ve Silikon 1 Adet

Plastik Aralayici Seti 1 Adet
Vida-Somun Seti 1 Adet
USB Kablo (1 metre) 1 Adet

2.3. Yazilim ve Kontrol Gereklilikleri

Robot, otonom olarak ¢alisacaktir.

2.4. Robotun Ayrintili Tarifi

17"

Erkek-Erkek, Disi-Erkek, 40 pin, 100 mm

Plastik/Metal Distans
M2 YHB Vida, Somun ve Pul yeterli mikt.

Kullanilacak kart ile uyumlu

Robot tasarimi esnasinda organizasyon tarafindan ilan edilen modiiller disinda bir modiil

kullanilmayacaktir.

Robot (izerinde kablosuz haberlesme, bluetooth haberlesme vb. modiiller kesinlikle

bulunmayacaktir.

Gug Unitesi; robot lizerinde organizasyon tarafindan ilan edilen LI-PO batarya Unitesi disinda

farkl bir enerji kaynagi kullanilmayacaktir.
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3. YARISMA ALANI VE GOREVLER
3.1. Yarisma Alaninin/Pistinin Sekli ve Olgiileri
Parkurun, pistin veya alanin fiziksel sekli, genel boyutlari ve teknik gizimleri yarisma

baslamadan hemen 6nce ekiplere ilan edilecek ve yazil olarak verilecektir.

3.2. Gorev Obje ve Bilesenlerinin Tanimi
Parkurda bulunan (gizgi, duvar, hedef tahtasi, engel, obje vb.) bilesenlerin fiziksel 6zellikleri
ve standartlari yarisma baslamadan hemen once ekiplere ilan edilecek ve yazili olarak

verilecektir.

3.3. Objelerin Yerlesim Prosediirii ve Toleransi
Objelerin parkurdaki referans noktalarina gore yerlestirilme standartlari ve kabul edilebilir

hata payi yarisma baslamadan hemen 6nce ekiplere ilan edilecek ve yazili olarak verilecektir.

3.4. Gorevlerin Tanimi ve Uygulama Sartlari
Yarisma sirasinda robottan beklenen goérevlerin sirasi, yapilis sekli ve tamamlanma kosullari

yarisma baslamadan hemen 6nce ekiplere ilan edilecek ve yazil olarak verilecektir.

4. YARISMA FORMATI VE DEGERLENDIRME KRITERLERI
4.1. Basvuru Siireci
Yarisma basvurulari Uygulama Kilavuzu’nda belirtilen siire¢ ve esaslara gore yapilmaktadir.

Yarismalara, Uygulama Kilavuzu’nda belirtilen sartlari tasiyan yarismacilar katilabilecektir.

4.2. Yarisma Asamalari

Yarisma Uc¢ giin siirecek olup ekipler iki yarismacidan olusacaktir. ilk giin, tim ekipler ayni
anda yeterlilik sinavina katilacaktir. Yeterlilik sinavini gecen ekipler, ikinci giin sabah kura ile
belirlenen masalarina yerleserek robotlarini belirlenen siire icinde tasarlayip programlamaya
hazir hale getireceklerdir. Ekipler, ayni giin 6gleden sonra organizasyon tarafindan verilen
bilgisayarlarla robotlarini belirlenen siire icinde programlayacak ve deneme pistinde test
ederek yarismaya hazir hale getireceklerdir. Siire sonunda ¢alisan robotlar hakemlere teslim
edilecek ve Uglncil gun final siralamasi seyirciler 6niinde gergeklestirilecek final yarislariyla

belirlenecektir.
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4.2.1.Gorevlerin Tanimlari ve Basari Kriterleri
Oyun ilkeleri, yarisma kurallari, yarismanin nasil gerceklestirilecegi ve puanlanacagi yarisma
baslamadan hemen 6nce ekiplere ilan edilecek ve yazili olarak verilecektir. Hazirlanan

robotlar, yarisma pistinde kura sirasi ile yarisacaktir.

4.2.2.Yeterlilik Sinavi
Yarismalarin basladigl birinci glin yarismaya katilan bitln ekipler, yeterlilik sinavina tabi
tutulacaktir. Ekip elemanlari sinava ayni anda ve birlikte katilacaklardir. Tek ekip liyesi ile

sinava katilamayacaktir.
Sinav asagidaki konularda ve ¢oktan se¢cmeli test olarak yapilacaktir.

e Temel Elektrik-Elektronik
o Temel Dijital Elektronik
e Arduino

e Arduino Shield

e Temel Arduino Programlama
*** Yeterlilik sinavi 6rnek sorulari Ek-2’de verilmistir.

Yeterlilik sinavinin sonucunda ekipler aldiklari puana gore siralanacaktir. Ekiplerin
puanlarinin esit olmasi durumunda sinav baslama saatine gore sinav evrakini daha Once
teslim eden ekip, bir Ust sirada olacaktir. Esitligin yine bozulmamasi durumunda yas
ortalamasi kiiciik olan ekip, bir Ust sirada olacaktir. Siralamadaki ilk 40 ekip, yarismanin

"tasarla" bolimine katilmaya hak kazanacaktir.

4.2.3.Tasarla

Yeterlilik sinavini basari ile gecen ekipler, calisma yapacaklari masalara kura sirasina gore
yerleseceklerdir. Masalarda ekipler yanlarinda getirdikleri biitiin malzemeler ile hazir
bulunacaktir. Yarismanin yapilacagl parkurun/platformun 6zellikleri ve robotun gorevleri ve
organizasyon tarafindan verilecek malzemeler yarisma baslamadan hemen 6nce yarismaci
ekiplere teslim edilecektir. Yarismaci ekipler, kendileri icin ayrilan ¢alisma alanlarinda

robotlarini belirtilen siire iginde tasarlayip programlamaya hazir hale getireceklerdir.
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4.2.4.Calistir

Ekipler tasarladiklari robotlarini belirtilen siire icinde kendilerine organizasyon tarafindan
verilen bilgisayar ile programlayarak ve deneme pistinde calistirarak yarismaya hazir hale
getireceklerdir. Sure bitiminde hakem heyeti, robotlari yarismacilardan teslim alacak ve
Uclncl gln final yarismasi aninda tekrar teslim edecektir. Siralama listesi yarismanin

bitiminde hakemlerce ilan edilecektir.

4.2.5.Yanistir

Final yarislari seyirci 6ntinde cekilen kura sirasina gore kapali salonda yapilacaktir.

4.3 Puanlama Sistemi ve Degerlendirme

Degerlendirme olgutleri yarisma baslamadan hemen 6nce ekiplere ilan edilecek ve yazili

olarak verilecektir.

4.4 Yars Suresi ve Mola Kullanimi

Her tur icin taninan maksimum sire, robotun parkurdan alinma kurallari ve mola/teknik
destek haklari yarisma baslamadan hemen o6nce ekiplere ilan edilecek ve yazili olarak

verilecektir.

5. ETIK VE DIGER KURALLAR

5.1 Diskalifiye ve Ceza Durumlari

Kurallara uymamanin, etik disi davranisin ve teknik sartname ihlallerinin diskalifiye veya ceza
puani uygulamasi yarisma baslamadan hemen once ekiplere ilan edilecek ve yazili olarak

verilecektir.

5.2 itiraz Prosediirii

Ekiplerin yarisma sonuglarina veya hakem kararlarina nasil itiraz edebilecegi uygulama

kilavuzunda belirtilmistir.

5.3 Yarismacilar igin Uyarilar ve Etik Kurallar
Genel nezaket kurallari, yarisma alanina erisim kisitlamalari ve robotun emniyetiyle ilgili 6zel

uyarilar yarisma baslamadan hemen 6nce ekiplere ilan edilecek ve yazili olarak verilecektir.
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5.4 Giivenlik Onlemleri
Kategoriye 0Ozel uyulmasi gereken glivenlik dnlemleri yarisma baslamadan hemen oOnce

ekiplere ilan edilecek ve yazili olarak verilecektir.

5.5 Yarisma Organizasyon Komitesinin Yetkileri
Turnuva Komitesi, bir gerekce vermeden gerektiginde kurallarda degisiklik yapma, pisti

degistirme/yenileme hakkini sakli tutar.

5.6 Diger Kurallar
Yarismada kullanilacak olan bilgisayarlar ayni 6zellikte olup Antalya il Milli Egitim
Mudurlugunce gorevlendirilen okul/okullar tarafindan formatlanarak yeniden kurulmus ve

calisir bir sekilde yarisma alanina getirilecektir.

Yarisma organizasyonu tarafindan katilimcilara verilecek olan bilgisayarlarda isletim sistemi,
ofis programi, pdf okuyucu program ve https://www.arduino.cc/en/Main/Software
sitesinden yiklenilmis olan Arduino IDE programi ve gerekli kiitiiphaneler yikli bulunacaktir.
Sadece bu program kullanilarak programlama yapilacaktir. Bu yazilimlarin disinda higbir
sekilde farkli uygulama ve program bulunmayacaktir. Bilgisayarlar, yarisma déncesinde hakem

heyeti tarafindan incelemeye tabi tutulacaktir.

Yarisma baslamadan once calisma masalarinda robot yapiminda kullanilacak Urlnler ve
malzemeler hazir bulundurulacak ve robot, listede belirlenen Urin gruplart kullanilarak

yapilacaktir.

Yarismacilar; bilgisayar, cep telefonu, tablet, USB bellek, harici disk, akilli saat vb. elektronik

cihaz yanlarinda bulundurmayacaklardir.

6. ILETISIM

6.1 Soru Sorma ve Duyuru Takip Kanali

Yarisma basvurulari ve Tasarla-Calistir Kategorisine iliskin genel kurallar Uygulama
Kilavuzu’'nda yer almaktadir. Basvuru yapilmadan 6nce Uygulama Kilavuzu'nun mutlaka

okunmasi gerekmektedir.
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Yarismacilar sorularini robot.meb.gov.tr sistemine giris yaptiktan sonra bilgilendirme
mendsinden kategorilerini segerek yapmalidir. Kategori mesajlari disinda gelen sorulara

cevap verilmeyecek ve sorumluluk kabul edilmeyecektir.

6.2 Yarisma Koordinatorligii Bilgileri

iletisim icin gerekli e-posta, telefon ve sorumlu birim bilgileri uygulama kilavuzunda

verilmistir.
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7. EKLER

7.1 Miisabaka Karti

Yarismada kullanilacak miisabaka kartlari yarisma oncesinde yarisma sartnamesine goére
diizenlenecek ve yarisma baslamadan hemen 6nce ekiplere ilan edilecek ve yazili olarak

verilecektir.

7.2 Ornek Sorular

1. Kirmizi-Yesil-Sari-GUim{s renklerine sahip direncin degeri hangisidir?
a) 2KQ b) 200K Q c) 250K Q d2mMQ

2.Asagidakilerden hangisi diyot’'un semboltdir?

5 P o P U R
3.(1001 1100)2 sayisinin 10 tabanindaki karsiligini yaziniz?

a) 146 b) 156 c) 166 d) 176
4.Arduino’nun 3 numarali ¢ikisini aktif etmek icin gerekli kod hangisidir?

a) digitalWrite(3,LOW); b) digitalWrite(3,SET);

c) digitalWrite(3,HIGH); d) digitalWrite(3,high);

5.Arduino’nun AO girisindeki deger 300 ile 500 arasinda oldugunda 7 numarali dijital
cikisi aktif eden kod hangisidir?

a) if(analogRead(A0)>300 || analogRead(A0)<500)
digitalWrite(7,HIGH);
else

digitalWrite(7,LOW);

b) if(analogRead(A0)<300 || analogRead(A0)>500)
digitalWrite(7,HIGH);
else

digitalWrite(7,LOW);
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c) if(analogRead(A0)>300 && analogRead(A0)<500)
digitalWrite(7,HIGH);
else
digitalWrite(7,LOW);

d) if(analogRead(A0)<300 && analogRead(A0)>500)
digitalWrite(7,HIGH);
else
digitalWrite(7,LOW);

6.Arduino’nun 3 ile 9. pinleri dahil arasinda kalan tim pinleri cikis olarak tanimlayan

satirlar hangisidir?

a) for(int i=0;i<10;i++) b) for(int i=0;i<10;i++)
pinMode(i,output); pinMode(i,OUTPUT);

c) for(int i=3;i<10;i++) d) for(int i=3;i<10;i++)
pinMode(i,output); pinMode(i,OUTPUT);

7. int a =5; Serial.print(sizeof(a));
Yukaridaki program seri ekrana ne yazar?

a)5 b) 1 c)2 d)4
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