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OTONOM ARAC KATEGORISi YARISMA KURALLARI
1. YARISMA HAKKINDA GENEL BiLGi

Otonom ara¢ kategorisi, tamamen kamera tabanh bir goérinti isleme yarismasidir. Bu
yarisma, katihmcilarin  programlama becerilerini gelistirmelerine, goérinti isleme
teknolojilerini etkin bir sekilde kullanmalarina ve bu kazanimlari farkh alanlarda
uygulamalarina olanak tanimayi amaglar. Siireci hem egitici hem de eglenceli hale getiren bu
yarismada, otonom araglar yalnizca kamera kullanarak parkurda kalarak trafik isiklari, yaya
gecidi ve park alani gibi gorsel unsurlari algilar ve istenen goérevleri yerine getirir. Otonom
aracglar, gelismis gorinti isleme ve yapay zeka algoritmalari sayesinde gorevleri en kisa

sirede tamamlayarak otonom karar verme becerilerini sergiler.
2. OTONOM ARAG OZELLIKLERI
e Otonom araglarin bu kategoride yarisabilmeleri igin;
e Otonom araglar 20x30 cm’lik kutu icerisine rahat bir sekilde sigmahdir.
e Otonom araglarin yiksekligi 25 cm’yi gegcemez. Otonom araglar igin agirlik siniri yoktur.
e 20x30 cm’lik kutu icine sigmayan veya 25 cm yliksekligi gecen otonom araclar diskalifiye edilir.
e Kullanilacak tekerlek capi 10 cm’yi gecmemelidir.

e Yarisma gorintl isleme esasina dayandigi igin kamera disinda baska bir sensor ve

sensor benzeri elektronik veya mekanik cihaz kullanilamaz.
e Kullanilacak kamera sayisinda bir sinirlama yoktur.

e Otonom aracglar Uzerinde kullanilan kontrol kartinda kizilétesi, Bluetooth, radyo
sinyalleri, Wi-Fi vb. uzaktan kontrol saglayan modiller bulunuyorsa, bu o6zellikler
yarisma esnasinda kesinlikle kullanilmayacaktir. Bu kurala aykirihk tespit edildigi

takdirde, yarismaci diskalifiye edilecektir.
e Kullanilacak denetleyici veya kontrol kartinda bir sinirlama yoktur.

e Ayni sekilde motor sayisi ve kullanilacak motorlarin devir sayisi igin sinirlama yoktur.

OTONOM ARAG
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e Araclarin kontrol sistemleri ve algoritmalari, tamamen ekip tarafindan gelistirilen
0zglin bir yazihm ile galistiilmalidir. Hazir yazilim ¢dziimleri veya ticari otonom arag

setlerin standart yazilimlari (6rnegin, LEGO Spike yazilimi vb.) kullanilamaz.
3. YARISMA ALANI
1.1 Yarisma Pisti Sekli Ve Olgiileri

e Parkur 100 cm genigliginde, 18 mm kalinhiginda, siyah mdf plakadan yapilmistir. Siyah

zemin Gzerinde kesikli ve diiz yol ¢izgileri olacaktir.
e Parkur yol kenarlari, beyaz gizgi ile gizilecektir.

e Baslangicta yol kenarinda trafik is1g1 olacaktir. Yarismanin baslamasi bu isiklar vasitasi

ile olacaktir.

e Baslangicta 5 cm ylkseklige yerlestirilmis yarisma siresini 6lgecek kronometrenin

baslamasini saglayan bir sensor olacaktir.

e Yaya gecidi, hemzemin gecit ve sollama icin yol kenarinda 20 cm ylikseklikte tabelalar

yer alacaktir.

e Hemzemin gecit ve yaya gecidi ayri bir dekota lizerinde olacak ve her yarisma igin fakli

yerlere koyulacaktir. Dekota kalinligi maksimum 6 mm olacaktir.

e Arac sollama gorevi icin pist lzerinde 1 adet arac kullanilacak ve her yarismaci igin
aracin konumu yeniden belirlenecektir. Arag, sollama yasaginin olmadigl bélgelerden
herhangi birine vyerlestirilecektir. Sollanacak aracin 6rnek konumlari Sekil 1’'de
gosterilmektedir. Aracin Ozellikleri ise su sekildedir: turuncu renkli, 20x30x25 cm

boyutlarinda ve taksi formunda tasarlanmistir.

e Sollama yasaginin bulundugu bolgelerde, Sekil 1'de gorildugi gibi rastgele bir
konuma sari renkte, 20x45x25 cm boyutlarinda araglar yerlestirilecektir. Bu araglar,

taksi veya kamyon formunda tasarlanmistir.

e Parkurda, Sekil 1'de mavi renklerle gosterildigi gibi 5 adet bdlge bulunmaktadir.

Bolgeler, yol kenarinda zemine yerlestirilecek isaretlerle belirlenecektir.
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e Parkur sonunda, 28x40 cm olglilerinde 3 farkli zemin rengine sahip park alanlari
bulunacaktir. Otonom aracin, bu alanlardan kirmizi renkli alana park etmesi
gerekecektir. Park alanlarinin zemin renkleri ayri bir dekota lizerinde bulunacak ve

hakem, her yarismada bu alanlarin yerlerini degistirebilecektir.

e Park alaninda zeminden 5 cm vyikseklikte, yarisma siiresini 6lcecek kronometrenin

durmasini saglayacak bir sensor olacaktir.

Sekil 1: Yarisma pisti
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Sekil 2: Yol gizgi 6lglileri

OTONOM ARAG

KATEGORI KURALLARI
2025




17. ULUSLARARASI

MESLEK] VE TEKNIK EGITIM EGITIMIN @ iini H
GENEL MUDURLUGO \/ T ll B | T A K TIKA

10 MEB ROBOT YARISMASI

50 300 50

e
1
— |l &
L)
% L | %ﬂ
[ 1]
AN —
1|
[ 1]
E [ 1]
[ 1] E?J“
t] ] |
~ 200
Sekil 3: Yaya gegidi Glciileri
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Sekil 4: Hemzemin gegit ol¢iileri
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Sekil 5: Park alani élgtileri

Sekil 6: Trafik Isigi
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Sekil 7: Baslangi¢
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Sekil 8: Yaya gecidi tabela olgileri
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Sekil 9: Hemzemin gegit tabela él¢iileri
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Sekil 10: Sollama serbest tabela élgiileri
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Sekil 11: Park yeri tabela él¢iileri
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4. YARISMA FORMATI

4.1 6n Eleme

Bu kategoride on eleme yapilmayacaktir.
4.2 Test Asamasi

e Basvurusu kabul edilen yarismaci sayisina gore otonom araclarin ilk glin pist tzerinde

test yapmalarina izin verilecektir.
e Test asamasinda her takima esit siire verilecektir.

e Test asamasinda veya yarisma esnasinda piste zarar veren otonom araglar diskalifiye

edilecektir.
4.3 Siralama Yarigmalari

e Yarisma baslamadan 6nce takim Uyesi 6grencilerden yazilim ve otonom ara¢ hakkinda
bilgiler istenir. Yarismaci hangi gorintlii isleme teknigini kullandigini anlatmalidir.
Otonom arag ve yazim hakkinda bilgisi olmayan yarismacilar teknik danismanlar ve

hakemler karariyla diskalifiye edilebilir.

e Yarisma, otonom araglarin baslangic sensoriinii gegmesiyle baslar ve park alanindaki

sensorden gecmesiyle sona erer.

e Yarisma alanina alinan otonom araclar trafik 1s1ginin gerisine yerlestirilir ve yarismaci

tarafindan galisir hale getirilir.

e Baslangi¢ bolimundeki trafik 15181 kirmizi, sari ve yesil yanacak, yesil yandiktan en ge¢ 3
saniye icinde otonom araclar yarismaya baslayacaklardir. Isiklar arasindaki streler

rastgele olacaktir.

e Baslangic yapamayan otonom araglar icin teknik mudahale yapilabilmesi adina, saha
icinde kalmak sartiyla yarisma gilini belirlenen siire kadar ek siire taninacaktir. Bu

surenin sonunda otonom araglardan tekrar baslangi¢ yapmalari istenecektir.

e lk seferde dogru sekilde baslangic yapan otonom araglara 50 6diil puani verilecektir.
ikinci defa da dogru sekilde baslangic yapan otonom araglara 25 puan verilecektir.

Otonom araci buton ile otomatik baslatanlara 50 ek puan verilecektir.

OTONOM ARAC
KATEGORiI KURALLARI
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e Dogru baslangi¢c yapamayan otonom arag baslangic 6dil puani alamayacaktir.

o ikinci defa da baslangic isaretinden sonra 15 saniye icinde baslangic yapamayan

otonom araglar ilgili turdan diskalifiye edilecektir.

e Otonom araglar, yaya gecidinde duracaklardir. Otonom aracin durdugu yer ile yaya
gecidi arasindaki mesafe maksimum 30 cm olmalidir. Burada en az 5 saniye beklemek

zorundadir. Bu gorevi yerine getiren otonom araclar 50 6diil puani alacaklardir.

e Otonom aracglar, hemzemin gecidinde duracaklardir. Otonom aracin durdugu vyer ile
hemzemin gecidi arasindaki mesafe maksimum 30 cm olmalidir. Otonom ara¢ burada
en az 5 saniye beklemek zorundadir. Bu gorevi yerine getiren otonom araclar 50 6dil

puani alacaklardir.

e Otonom araclar, sollama yasagl olan bolgede sag seride gecip yasak bitince sollama
gorevini yerine getirmelidir. Bu gorevi yerine getiren otonom araclar 100 6dil puani

alacaklardir.

e Pist sonunda 3 adet park alani yer alacaktir. Bu park alanlari kirmizi, yesil ve mavi
renkte olacaktir. Kirmizi renkli alana otonom arag¢ park edecektir. Bu gorevi yerine

getiren otonom araclar 100 6diil puani alacaklardir.

e Bolgeleri pistten ¢cikmadan tamamlayan otonom aracglara 50 6dil puani verilecektir.
Ancak, her pisten ¢tkma durumunda, 50 puandan 5 8dil puani disirilecektir. Oddil

puani 0'in altina dismeyecektir.

e Otonom arag pisten cikarsa, yarismaci otonom araci ¢iktigi noktaya paralel sekilde piste

geri yerlestirecektir.
e Otonom arag¢ parkurda ters dénerse pisten ¢ikma kurallari uygulanacaktir.

e Otonom arag bir bolgede 30 saniye boyunca hareketsiz kalirsa, pisten ¢ikma kurallar
uygulanacaktir. Hareketsiz kalma durumu sirekli hale gelirse, hakem karariyla ara¢ o
turdan diskalifiye edilecektir. Ayrica, otonom aracin milimetrik hareketleri hareket

olarak kabul edilmeyecektir.

OTONOM ARAG
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e Pisten ¢citkma durumu sirekli hale gelirse, otonom ara¢ hakem karariyla ilgili turdan

diskalifiye edilecektir.

e Sollama yasaginin bulundugu bolgelerde, otonom arag karsi yondeki sari renkli araca
garparsa, ilgili bolge tamamlama puanindan 25 puan dusulecektir. Ancak, toplam odl

puani 0'in altina diismeyecektir.
e Yarismanin maksimum tamamlanma suresi 5 dakikadir.

e Otonom arag pist sonundaki park alanina girdiginde kronometre duracak ve otonom

aracin yarisma siiresi belirlenmis olacaktir.

e Yarisma bittigi zaman (Bitirme sliresi katsayisi = (5*60-bitirme sliresi(sn.)) hesaplanarak

odul puani olarak eklenir.

e Siralama yarismalari sonunda, otonom araglarin yarismay! bitirme toplam puanlari ile

siralama yapilir.
e Toplam puan = 6dil puanlariile bulunur.
e Esitlik durumunda otonom araglar, yarismayi bitirme stiresine gore siralanir.
e Yapilan siralamada en dstik stireye sahip otonom arac birinci ilan edilir.

e Otonom arag sayisi belli olduktan sonra otonom araglarin kag tur yarisacaklari belli
olacaktir. Otonom araglarin iki veya daha fazla yarismasi durumunda toplam puan, tur

puanlari toplanarak hesaplanacaktir.

5. YARISMACILAR iGiN UYARILAR

Yarisma basvurulari ve Otonom Arag kategorisine iliskin genel kurallar “Uygulama
Kilavuzunda” vyer almaktadir. Basvuru vyapilmadan once Uygulama Kilavuzu'nun

mutlaka okunmasi gerekmektedir.
e Piste cagrilan yarismacilara pillerini sarj etmeleri icin ek bir siire verilmez.

e Yola kalicl bir iz veya isaret birakilamaz, zarar verilemez. Piste zarar veren otonom

araclar diskalifiye edilir.

OTONOM ARAG
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e Otonom araclarda, pil veya batarya grubu gibi bir enerji kaynagi kullanabilir. Sivi veya

yanici enerji kaynaklari kullanilamaz.

e Yarismacilar, ilk yarismadan sonra; otonom araglar tizerinde lastik teker veya batarya
degisikligi yapabilirler. Otonom arag¢ (zerinde baska bir degisiklik yapamazlar.
Otonom arag govdesinin degistirilmesi gibi fiziksel goriinim degisikliklerinin hepsinde

otonom arag diskalifiye edilir.

e Yarismalar sirasinda kayit masasinda yapistirilan kare kodun sokilmesi, yerinin
degistirilmesi ve kare kodun zarar goérmesi durumlarinda otonom arag diskalifiye

edilir.

e Hakem masasinda yarismaci otonom arag fotograflari ile eslesmeyen otonom araglar

diskalifiye edilir.

e Elektronik devre elemanlarin degistirilmesi gerektiginde ayni tip elemanlar ayni yerde
olacak sekilde degistirilebilir. Elemanlarin degistirilmesi sirasinda kare kodun zarar

gormemesi gerekir. Aksi durumda otonom arag diskalifiye edilir.

e Karekod otonom arag govdesine yapistiriimalidir. Sokillp takilabilen malzemelerin
Gzerine yapistirilmamalidir. Bu tir durumlarda hakem otonom aracla ilgili bir sorunda

otonom araci diskalifiye eder.

e Yarismalar sirasinda, pist etrafindaki 1sikli kayan yazi, fotograf makinasi, kamera ve

aydinlatmalardan dolayi yapilan itirazlar gegersiz sayilacaktir.

e Pist Olclilerinde, yapim asamasinda genel yaplyl bozmayacak sekilde degisiklikler

yapilabilir.

e Yarisma Organizasyon Komitesi, gerekli gordigli durumlarda kilavuzda degisiklik

yapma hakkina sahiptir.
6. ILETiSIiM
Yarismacilarin sorularini “robot.meb.gov.tr” sistemine giris yaptiktan sonra bilgilendirme

menisinden kategorilerini secerek sormalari gerekmektedir. Kategori mesajlari disinda

gelen sorular cevaplanmayacaktir. Bu hususta sorumluluk yarismaciya aittir.
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