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1. AMAC

MEB Su Alti1 Robotlar1 Yarigmasi’nin amaci, gencglerimizin giliniimiiz teknolojilerini
kullanarak su altinda verilen gorevleri yerine getirebilecek insansiz bir arag
tasarlayabilmeleridir. Ayrica gelecegin teknolojisi olarak goriilen insansiz araglarin, su alti
gorevlerini yerine getirebilen teknolojik caligmalarin ve arastirma-gelistirme siireglerinin
ilkdgretim ve ortadgretim diizeyinde yayginlastirilmasina Onciiliikk etmektir. Bu kapsamda
ogrencilerimizden bilgiye ulasip bilgiyi kullanmalari, olasi sorunlar1 analiz ederek ¢dziim
tiretmeleri ve yeni bilgilere ulagsmalar1 beklenmektedir.

j_cv:':;%w_ Mesleki ve Teknik Egitim Genel MUdOrltgn
ROBOT 16. ULUSLARARASI MEB ROBOT YARISMASI

YARISMASI SU ALTI ROBOT (SAR) KATEGORISI YARISMA KURALLARI




Ahiligin Gelecegini Sekillendiren Kod

2. YARISMA TEMASI

Cumhuriyetimizin ikinci ylizyilinda Milli Teknoloji Hamlesi ile birlikte teknolojik
altyapimiza eklenen katma degeri yiiksek insansiz, akilli araglarin sayisinin her alanda artmasi
ve bu alandaki ¢alismalarin yayginlastirilmasi énemini giin gegtikge belirgin hale getirmistir.
Bu yayginlastirma faaliyetleri kapsaminda MEB Su Alti Robotlar1 Yarigmasi; gelisen
teknolojik altyapimizin sahip oldugu bilgi ve donanimlar siz degerli Ogrenciler ile
bulusturarak siirdiiriilebilir, doga dostu, insanlarin ve su alti diinyasinin ihtiyaglarini
karsilayabilecek, insanlarin ve su alti canlilarinin yasamlarini riske atilmasinin Oniine
gececek, su alt1 ya da deniz ¢alismalarinda maliyetlerin azaltilmasia katki sunma amaciyla
insansiz araglarin kullanilmasi iizerine odaklanmigtir. Su alti araglarinin {iretilmesi ve
gelistirilmesi konusunda iilke genelinde daha genis bir tabana yayilarak 6zgiin araglarin
gelistirilmesine Onciiliikk edecek ve su alti diinyasiyla ilgili siz degerli Ogrencilerimizi
bulusturacak bir yarigsma olacaktir.

3. YARISMA OZELLIKLERI

MEB Su Alt1 Robotlar1 Yarigmasi’nda, yarigsmaci takimlardan su altinda hazirlanacak
olan parkurda hareket kabiliyetine sahip ve siiriikleme gorevlerini yerine getirebilecek
insansiz su alt1 araci tasarlamalar1 beklenmektedir.

3.1. Puanlama, Degerlendirme, Yarisma Parkurlari ve Gorev Objeleri

Resim 3.1: Su Alt: Robotlar: Yarismas: Havuz ve Gérev Goriiniimii

Yarigma; derinligi 140cm, eni 1250cm ve boyu 2500cm olan bir havuzun igerisinde
gerceklestirilecektir. Havuz igerisine baslangic ve bitis alanlarin1 belirleyecek platformlar
yerlestirilecektir. Gorevlerin gerceklestirilecegi yarisma parkur alani, yarisma Oncesi
hakemler tarafindan yerlestirilecektir. Her takim, baslangi¢ noktasina konumlandiktan sonra
hakemin yarismay1 baslatmasiyla birlikte baglangic noktasindan gecerek yarigsmaya
baslayacaktir.
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Yarigmaci takimlarin su alt1 araglarinin dort farkli gérev yapmalari beklenmektedir. Bu
gorevlerin Oncelik sirast bulunmayip her gorev kendi i¢cinde bir puanlamaya tabidir. Bu
gorevlerden birisi havuz zemininden ii¢ farkli yiikseklige sahip toplamda bes adet zemine
yerlestirilmis iki samandiranin arasindan ge¢me gorevidir. Bir diger gérev havuz zeminine
yerlestirilmis gorliniimii sehpaya benzeyen platformda bulunan bosluklara uygun gorev
objelerini yerlestirme gorevidir. Bir diger gorev ise su alt1 robotunun, zemine yerlestirilmis bir
boru igerisinde ilerleyip borunun diger ucunda bulunan 1s1kl1 samandiralara bagli bulunan bir
plakay1 devirmesidir. Son gorev olarak da zemine yerlestirilmis halka tutucu bir platform
tizerinde bulunan halkalarin, bulunduklart yerden alinarak yine zemine yerlestirilmis ve
bahsedilen halkalarin gegebilecegi bir platforma rengine gore yerlestirilmesi gorevidir. Resim
3.2’de yarisma parkuruna ait resim goriilmektedir.

Resim 3.2: Su Alti Robotu Yarisma Parkuru
3.1.1. Samandiralar Arasindan Ge¢me Gorevi

Bu gorevde yarigmaci araglarin, havuzdaki ikiser samandira araliklariyla ile
hazirlanmis 5 platform arasindan gecerek parkuru tamamlamalar1 beklenmektedir. Bu
platformlar ti¢ tipte hazirlanmis olup yarigmaci aracinin her bir samandira platformundan
gegmesi takim puanina 10 puan eklenmesini saglayacaktir. Araglarin herhangi bir
platformdan gegcmemesi sadece o platform puanindan mahrum kalmalarina sebep olacak olup
parkur sonundaki bitis platformuna ulagsmalarina engel teskil etmeyecektir.
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Resim 3.3: Engelsiz Samandira Platformu

Bu platformlardan ilki Resim 3.3’te gosterilen iki samandira siitunu arasina
yerlestirilmis bir plakadan olusturulacaktir. Bu platform “Engelsiz Samandira Platformu”
ismi ile anilacaktir. Parkur igerisine engelsiz samandira platformundan {i¢ adet
yerlestirilecektir. Robotun bu platformlarin iginden ge¢mesi takim puanina 10 puan
eklenmesini saglayacakken, platformun ig¢inden ge¢meyen takim puan alamayacak,
gecerken platformu deviren veya yerinden oynatan araglarin takim puanindan 5 puan
silinecektir.

Resim 3.3’de bulunan engelsiz samandira platformundaki samandiralarin havuz
zemininden yiiksekligi 60cm, iki samandira merkezi arasindaki mesafe ise 66cm olacaktir.

Resim 3.4: 20cm Engelli Samandira Platformu

Parkur igerisine yerlestirilmis platformlardan bir digeri ise iki samandira siitunu
arasina, zemine oturmus plakanin {izerine dik bir sekilde yerlestirilmis 20cm yiiksekliginde
plakadan olusturulmus platformdur. Samandiralarin havuz zemininden yiiksekligi 60cm, iki
samandira merkezi arasindaki mesafe ise 66¢cm olacaktir. Bu platforma ait resim, Resim 3.4°te
paylasilmistir. Bu platform ise “20cm Engelli Samandira Platformu” ismi ile anilacaktir.
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Parkur igerisine 20cm engelli samandira platformundan bir adet yerlestirilecektir. Yarigmaci
takimin aract 20cm engelli samandira platformu arasindan gegme gorevini gergeklestirmekte
zorlanirsa bu platformun yanindan gecerek diger gorevini yapmaya yonelebilme hakkina
sahiptir. Robotun bu platformlarin i¢inden ge¢mesi takim puanina 10 puan eklenmesini
saglayacakken, platformun iginden ge¢meyen takim puan alamayacak, gegerken platformu
deviren veya yerinden oynatan araglarin takim puanindan 5 puan silinecektir.

Resim 3.5: 40cm Engelli Samandira Platformu

Parkur igerisine yerlestirilmis platformlardan bir digeri ise iki samandira siitunu
arasina, zemine oturmus plakanin {lizerine dik bir sekilde yerlestirilmis 40cm yiiksekliginde
plakadan olusturulmus platformdur. Samandiralarin havuz zemininden yiiksekligi 60cm, iki
samandira merkezi arasindaki mesafe ise 66cm olacaktir. Bu platforma ait resim, Resim 3.5’te
paylasilmistir. Bu platform ise “40cm Engelli Samandira Platformu” ismi ile anilacaktir.
Parkur igerisine 40cm engelli samandira platformundan bir adet yerlestirilecektir. Yarigmaci
takimin aract 40cm engelli samandira platformu arasindan gegme gorevini gerceklestirmekte
zorlanirsa bu platformun yanindan gegerek diger gorevini yapmaya ydnelebilme hakkina
sahiptir. Robotun bu platformlarin i¢inden geg¢mesi takim puanina 10 puan eklenmesini
saglayacakken, platformun i¢inden gegmeyen takim puan alamayacak, gegerken platformu
deviren veya yerinden oynatan araglarin takim puanindan 5 puan silinecektir.

Takim arag siiriiciisii istedigi samandira platformundan ge¢cmeme hakkina
sahiptir.

Takimlarim hazirlik siirelerinin ardindan arag, yarismanin baslamasiyla “Baslangi¢
Samandira Platformu”ndan gecerek yarisma parkuruna girmis sayilacaktir. Takimlara
verilen hazirlik zamani igerisinde, aracin baslangic samandirasinin Oniinde yarismaya
baslamaya hazir bir sekilde bulundurulmasi beklenmektedir. Hakemin yarigmay1
baslatmasinin ardindan yarisan araclardan beklenen, yarisma zamani igerisinde gorevleri
tamamladiktan sonra “Bitis Samandira Platformu”nu gegmeleridir. Resim 3.6’da baslangig
samandira platformu, Resim 3.7°de bitis samandira platformu gosterilmistir.
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Resim 3.6: Baslangi¢c Samandira Platformu
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Resim 3.7: Bitis Samandira Platformu

Resim 3.6 ve Resim 3.7°de bulunan samandira platformlarindaki samandiralarin havuz
zemininden yliksekligi 100cm, iki samandira merkezi arasindaki mesafe ise 86¢cm olacaktir.

Baslangi¢ ve bitis samandira platformundan gegen araglara puan eklemesi
yapilmayacakken, bitis samandira platformundan gegen araglarin yarigmayi bitirme zamant,
0 an kronometre ekraninda yazan zaman olarak hakemler tarafindan kabul edilecektir.

3.1.2. Gorev Objesi Yerlestirme Gorevi

Bu gorevde yarigsmacilarin su alt1 robotlari; zemine yerlestirilmis sehpa goriiniimiine
sahip bir platform iizerine a¢ilmis eskenar tiggen ve kare bosluklar igerisine, eskenar licgen ve
dikdortgen prizma seklinde olan objeleri uygun bosluklara yerlestirecektir. Goreve ait gorsel
Resim 3.8’de gosterilmistir.
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Resim 3.8: Gorev Objesi Yerlestirme Gérevi

Gorev objelerinin iizerinde bulundugu sehpa goriiniimlii platformun havuz zemininden
yiiksekligi 30cm, daire ¢ap1 ise 100cm, platform kalinligi ise 0.5cm’dir. Platformun isten
goriiniim teknik olctileri Resim 3.9’da gosterilmistir.

©1000,00

Resim 3.9: Platformun tisten gériiniim teknik olgiileri (milimetre cinsinden)
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Ahiligin Gelecegini Sekillendiren Kod

Platform iizerinde duran ve bosluklardan gecirilmesi beklenen eskenar iliggen ve
dikdortgen prizmalarinin yiikseklikleri ise Scm’dir. Gorev objelerine ait Olgiiler asagidaki
Tablo 3.1°de verilmistir.

Obje Ust Yiizey Kenar Uzunluklar Yiikseklik(mm)
Eskenar Uggen Prizma Eskenar iiggen kenar1 150mm 50
Kare Prizma Kare kenart 120mm 50

Tablo 3.1: Eskenar tiggen ve dikdortgen prizma objelerin 6lgiileri

Bu gorevde her bir objenin uygun bosluktan gecirilmesi takim puanina 10 puan
eklenmesini saglamaktir. Su alt1 robotunun platformu devirmesi durumunda takim puanindan
5 puan silinecektir.

3.1.3. Boru icerisinden Ge¢ip Plaka Devirme Gérevi

Bu gorevde yarismacilarin su alti robotlari; zemine yerlestirilmis i¢ ¢apt 100cm,
uzunlugu 130cm olan i¢i bos silindir borunu bir ucundan igerisine girip diger ucundaki ip ile
151kl1 samandiralara bagli dikdortgen prizmasi olan gorev plakasini devireceklerdir. Resim
3.10°da goreve ait gorsel gosterilmistir.

Resim 3.10: Boru Icerisinden Gegip Plaka Devirme Gérevi
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Gorev i¢in olusturulmus dikdortgen prizmasi plakasini genisligi 40cm, boyu 40cm ve
eni 8cm’dir. Plaka havuz zeminine Resim 3.10°da goriildiigii gibi yerlestirilecek olup c¢api
10cm uzunlugu 21cm olan 1s1kli samandiralarin gébek kisimlari havuz yiizeyinde olacaktir.
Plakanin devrilme durumunda samandiralar su altina batacaktir.

Bu gorevde robotun boru igerisinden ge¢ip borunun diger ucunda bulunan plakayi
devirmesi takim puanina 10 puan eklenmesini saglamaktir. Su alti robotunun takozlarla
desteklenen boru platformunu yerinden oynatmasi durumunda takim puanindan 5 puan
silinecektir.

3.1.4. Halka Tasima Gorevi

Bu gorevde yarigmacilarin su altt robotlari; ip ile havuz yiizeyinde yiizen
samandiralara bagli, i¢ ¢aplar1 15cm, dis ¢aplari 20cm olan kirmizi ve yesil renkteki halkalar
bulunduklar1 35cm uzunlugundaki ¢ubuktan kurtarip karsisinda bulunan platform iizerindeki
kirmiz1 ve yesil renklerde boyali, kol uzunluklar1 30cm olan ¢ubuk {izerine gecireceklerdir.
Goreve ait gorsel Resim 3.11°de gosterilmistir.

Resim 3.11: Halka Tasima Gorevi

Bu gorevde yarigmaci takimlardan her bir halkay1 karsisindaki uygun renkli ¢ubuga
takmalar1 beklenmektedir. Bagli bulunduklar1 ¢ubuktan kurtarildiktan sonra samandiralar
sayesinde havuz ig¢inde askida kalacak ve dibe batmayacaklardir.
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Bu gorevde robotun her bir halkayr rengine uygun cubuk kollarina takabilmesi
durumunda takim puanina 10’ar puan eklenmesini saglamaktir. Su alti robotunun zemine
yerlestirilmis olan halka alma ve halka takma stantlarini yerinden oynatmasi veya devirmesi
durumunda takim puanindan 5 puan silinecektir.

3.2. Kurallar

Yarigma stiresi toplamda 8 dakikadir. Bu siire sonunda takimlar araglarini
havuzdan ¢ikartmak zorundadir.

Her takima hazirlik i¢in 5 dk. zaman verilir. 5 dk. sonrasinda yarisma zamant
baslatilir. Hazirlik zamani siiresinden once hazir olup hakeme hazir oldugunu
beyan eden takim arac siiriiciisii i¢in hakem tarafindan verilen baslama komutu
ile yarisma baslatilir.

Yarismaci takimlar istedikleri anda yarismadan ¢ekilebilir. Cekilme karar1 havuz
basindaki hakeme, siirlicii tarafindan bildirilmelidir. Cekilme kararindan sonra
yapilan gorevler takim puanina eklenmez ve karardan onceki basarilan gorevler
takim puanina eklenir.

Beklenen gorev tamamlama siiresinden (8 dk.) oOnce bitis c¢izgisine ulasan
takimlara puan eklemesi yapilmayacaktir.

Her takim, bir kez teknik mola isteme hakkina sahiptir. Teknik mola siiresi 5
dakikadir. Bu siire sonunda ikinci teknik mola talep eden takimdan 15 puan
disiiliir ve ikinci teknik mola verilir. Yarigma siiresince en fazla iki teknik mola
talep edilebilir. Teknik molayr takim kaptani hakemlerden talep edecektir.
Hakemlerin uygun gérmesi durumunda takim kaptaninin beyani olmasa da teknik
mola siiresi baslatilir.

Kablo ile havuz disindan kontrol edilen araglarin, takim tiiyelerinden herhangi
birisi tarafindan kabloya miidahale ile aracit yonlendirdigi hakemler tarafindan
tespit edilen takimin yarigsma siiresi durdurularak robotu havuzdan cikarilir ve 50
puan takim puanindan silinir. Yarigma dis1 birakildigi o andan onceki gorev
puanlar1 takim puanina eklenir. Kabloya miidahale edildigi sonradan kamera
goriintlilerinden tespit edilen takimin o andan sonraki gorevler i¢in aldig1 puanlar
silinerek 50 puan takim puanindan silinir.

Yarigsmaci takimlar, yarigma sonunda kazandiklar1 takim puanina gore yiiksekten
diisiige siralamaya tabi tutulacaktir. Aynmi puana sahip takimlarin siralamadaki
yerleri ise takimlarin bitis ¢izgisini ge¢gme siireleri belirleyecektir. Yarigmayi
bitirme siiresi en az olan takim siralamada bir {ist siraya yerlestirilecektir. Ayrica
ayn1 takim puanina sahip olan iki takimdan birisi cekilme karari aldi ise
siralamada alt siraya cekilme karari alan takim yerlestirilecektir. Eger takim
puanlar1 esit olan takimlar ayn1 zamanda ¢ekilme karar1 da almiglarsa takimlarin
siralamasi arag agirliklarina gore belirlenecektir. Siralamada iist siralamaya hafif
olan arag yerlestirilecektir.

Havuz igerisindeki herhangi bir parkur elemanina takilan veya kablosu dolasan
araglar i¢in takim kaptani teknik mola isteme hakkina sahiptir.
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e Havuz basinda takim kaptani ve takim {iyesiyle birlikte en fazla iki kisi
bulunabilir.

3.3. Puanlama Tablosu

Gorevler Yarisma Puam
3 Adet Engelsiz Samandira Platformundan Ge¢me 3 x 10 Puan
20cm Engelli Samandira Platformundan Gegme 10 Puan
40cm Engelli Samandira Platformundan Gegme 10 Puan
Gorev Objesi Yerlestirme Gorevi 2 x 10 Puan
Boru Igerisinden Gegip Plaka Devirme Gérevi 10 Puan
Halka Tagima Gorevi 2 x 10 Puan
Alinabilecek En Fazla Gorev Puanm 100 Puan

Ceza puanlari;

1. Engelli ve engelsiz samandira platformlarini deviren veya yerinden oynatan
araglarin takim puanindan 5 puan silinecektir.

2. Su alt1 robotunun, takozlarla desteklenen eskenar tiggen ve dikdortgen prizma
seklinde olan objeleri tasiyan platformu yerinden oynatmasi veya devirmesi
durumunda takim puanindan 5 puan silinecektir.

3. Su alt1 robotunun takozlarla desteklenen boru platformunu yerinden oynatmasi
durumunda takim puanindan 5 puan silinecektir.

4. Su alti robotunun zemine yerlestirilmis olan halka alma ve halka takma
stantlarin1 yerinden oynatmasi veya devirmesi durumunda takim puanindan 5
puan silinecektir.

5. Ikinci teknik mola talep eden takimdan 15 puan silinecektir.

Toplam takim puani = Gorev Puam — Ceza Puani
4. YARISMA ALANI VE CALISMA ALANLARININ DETAYLARI

Yarigma alan igerisinde 220 VAC enerji tedarik edilecektir. Ayrica yarisma havuzun
kenarinda yarigma sirast gelen takimin su alt1 aracini kontrol edecegi bir kontrol masasi
bulunacaktir. Burada takimlara 220 V AC gerilim saglanacaktir. Tasarlanan su alti
robotunda kullanilabilecek en yiiksek DC veya AC gerilim seviyesi 50 V olacaktir.
(Akim ve kapasite limiti yoktur).

5. SU ALTI ARACININ TEKNIK OZELLIKLERI, GUVENLIK VE
KISITLAMALAR

e Su alti aracinin en biyiik ayritt 50 em’yi ge¢meyecektir. Bunun durumun
kontrolii yarisma alanina girerken olgiileri 50x50cm olan kutu igerisine araglarin
yerlestirilerek kontrolii hakemler tarafindan saglanacaktir. Olgiileri uygun
olmayan ara¢ yarigsma alanina alinmayacaktir.
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Ahiligin Gelecegini Sekillendiren Kod

e Su alt1 araclarinin enerji, veri ve kontrol iletimlerini saglamak amaciyla
kullanacaklar1 kablonun uzunlugu en az 20 metre olmasi yarisma parkurunda
zorlanmadan gorevlerin yapilmasinda 6nemlidir.

e Su alt1 aract kamerali veya kamerasiz olarak kontrol edilebilir. Yarigma
esnasinda siiriiciiler havuz igerisinde aracin durumunu gorebilme imkanina
sahiplerdir.

e Su alt1 araglar1 2 metre derinlige kadar suya dayanikli olmalidir.

e Su alt1 araclarinda kullanilan kablolar yirtilma ve elektrik kacaklarmma karsi
takimlar tarafindan izole edilmelidir.

e Su alt1 araglarinda kullanilan kablonun gorev objelerine dolagsmamasi i¢in belirli
araliklar ile ylizdiiriicii (samandira, kopiik vs.) ekipmanla donatilmasi uygun
olacaktir.

e Yarisma Oncesinde su alti araglarinin giivenlik agisindan uygunlugu hakemler
tarafindan kontrol edilecektir. Uygun goriilmesi halinde takim yarismaya
katilabilecektir.

e 220 V AC araca ve/veya havuza iletilmesine giivenlik sebepleriyle hicbir sekilde
izin verilmeyecektir.

e Araglar parkura alinmadan 6nce hakemler tarafindan kontrol edilecek, kurallara
uygun olmayan araglarin havuza girisine izin verilmeyecektir.

e Yarisma Oncesinde aracglar, hakemler tarafindan aracin giicii kapali haldeyken su
sizdirmazlig1 testine tabi tutulacaktir. Yarigsma esnasinda veya takimlara taninan
hazirlik siiresi igerisine su aldigr tespit edilen takimlar yarisma disi
birakilacaktir.

o Gerekli kontroller yapildiktan sonra araglara enerji verilebilecektir.

e Bataryali araglarin erisimi kolay acil durdurma butonu bulundurmasi
zorunludur. Bu buton aracin tiim giiciinii kesmeli ve motorlar1 durdurmalidir.
Manyetik ¢evirmeli, basmali vb. durdurma diizenegi olusturulmasinda herhangi
kisitlama yoktur.

e Bataryali araglarin calisma gerilimleri en fazla 50V DC olmali, bu siir
asmamahidir.

e Herhangi bir batarya kullanilabilir. Akim ve kapasite sinirt yoktur.

e Bataryalar taginirken yanmaz koruma ¢antasinda tasinmalidir. Eger batarya arag
icinde gomiilii ¢ikarilamaz ise aracin giicii kesilip tasinmasi gereklidir.

e (Calisma gerilimini digsaridan alacak araclar en fazla 50 V ile beslenecektir.

e Bu besleme gerilimleri takimlarin kendi saglayacaklart AC/DC doniistiiriicii ile
saglanacaktir.

o Kesinlikle araca ve/veya havuza 220V verilmesine izin verilmeyecektir.

e Disaridan beslenen araglarin acil durdurma butonu bulunmahdar.

e Disaridan enerjiyle beslenecek araglarin kablolar1 suya ve dis ortama izole
edilmelidir. Acgikta herhangi bir kablo olmamalidir. Gii¢ kaynaginda veya kablo
izerinde belirlenen voltaj ve akima gore sigorta olmalidir.
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Ahiligin Gelecegini Sekillendiren Kod

e Su alt1 aracinin motorlar1 suya karsi izole edilmis su altinda c¢alisabilecek
durumda olmas1 gerekmektedir.

e Aracin govde motor pervane bdliimlerinde herhangi keskin kisim ve sivri ug
bulunmamalidir, uygun olmayan kisimlar koreltilmeli veya yuvarlanmalidir.

e Motor pervaneleri acikta bulunmamahdir. Pervaneler mutlaka koruyucu bir dis
kabuk ile izole edilmelidir.

e Araca bagl kablolar gergin olmamali ani hareketlere dayanikli olmalidir.

e Su Ustii yiiksek gerilimle ¢alisan cihazlar ile su alt1 sistem beslemeleri bagimsiz
olmalidir.

e Havuz dlgiilerindeki degisiklikler genel yapiy1 bozmayacak sekilde parkurda veya
gorev objeleri dl¢iilerinde degisikliklere neden olabilir.

e Yarisama esnasinda 151k ve sesten kaynakli sorunlara yapilan itirazlar gecersiz
sayllacaktir. Yarisma Organizasyon Komitesi gerekli gordiigii durumlarda
kurallar degistirme hakkina sahiptir.

e Sizint1 halinde yarismanin devamimi olumsuz etkileyecegi i¢in hidrolik
sistemlerin ve ara¢ haznesi i¢inde herhangi bir yagin kullanilmas1 yasaktir.

e Havuz igerisine higbir sekilde kimyasal madde karismasina izin verilmemelidir.
Araclar bu durum diisiintilerek tasarlanmahdair.

6. ETiK KURALLAR

e Kaba ve nezaketsiz s6z ve davraniglardan kaginilmalidir.

e Hakaret, tehdit ve kotii sozlerden kagimilmalidir.

e E-mail, facebook, skype, messenger, whatsapp, twitter vb. gibi sosyal medya
araglariyla dogrudan hedef alinarak hakaret edilmesinden kagmilmalidir.

e Dilekce ve itirazlarmizda, yazim kurallarina ve iisluba dikkat edilmesi
gerekmektedir.

e Yarigma alaninda diger takimlarin isleyis ve motivasyonlarinm etkileyecek durum,
fiil, s6z vb. davranig sergilenmemesi gerekmektedir.

j_cv:':;%w_ Mesleki ve Teknik Egitim Genel MUdOrltgn
ROBOT 16. ULUSLARARASI MEB ROBOT YARISMASI

YARISMASI SU ALTI ROBOT (SAR) KATEGORISI YARISMA KURALLARI




