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TASARLA - CALISTIR ORTAOKUL KATEGORESI
YARISMASI KURALLARI

BOLUM 1: YARISMA KURALLARI

Madde 1 (Amac): Bu yarisma kategorisinde 6grencilerin kendi mesleki bilgi, beceri,
yetenek ve programlama deneyimlerinin yaristirilmasi esas alinmistir. Yarigmaci ekipler
organizasyon tarafindan sartnamede ilan edilen ve robot yapiminda kullanacaklar1 biitiin
iriinleri, malzemeleri, el aletlerini yarisma oOncesinde okullarimin bulundugu ilde temin
edecekler ve yanlarinda hazir bulunduracaklardir. Yarigma oncesinde ekiplere malzeme
verilmeyecek, sadece robotun yarigacagi parkurun bilgilerini ve yarisma kurallarini igeren bir
zarf verilecek ve yarigma alaninda O6grencilerin robotlarini tasarlayarak c¢alistirmalart ve
yarigtirmalar istenecektir.

BOLUM 2: YARISMA FORMATI

Madde 2 (Tammm): Yarigma ii¢ giin siirecek olup yarisma ekibi, iki yarismacidan
olusacaktir.

Birinci Giin: Yarigmanin ilk glinii (sabah/6glen) biitiin ekipler, ayn1 anda yeterlilik
smavina tabi tutulacaktir.

ikinci Giin Birinci Boliim: Yarismanin ikinci giinii (sabah) yeterlilik sinavini basari
ile gegen ekipler, ¢alisma yapacaklar: masalara kura sirasina gore yerleseceklerdir. Yarigmaci
ekipler, kendileri icin ayrilan calisma alanlarina gectikten sonra robotlarini belirtilen siire
icerisinde tasarlayip programlamaya hazir hale getireceklerdir. Masalarda ekipler yanlarinda
getirdikleri  biitiin ~ malzemeler ile hazir bulunacaktir. Yarigmanin  yapilacagi
parkurun/platformun 6zellikleri ve robotun gorevleri yarisma baslamadan hemen once
yarismaci ekiplere kapali zarf igerisinde verilecektir.

ikinci Giin Ikinci Béliim: Yarismanin ikinci giinii (6gle) takimlar, yanlarinda
getirdikleri malzemeler ile tasarladiklar1 robotlarini belirtilen siire igerisinde kendilerine
organizasyon tarafindan verilen bilgisayar ile programlayarak ve deneme pistinde deneyerek
yarigmaya hazir hale getireceklerdir. Siire bitiminde hakem heyeti, robotlar1 yarismacilardan
teslim alacak ve tliglincii giin final yarigmasi aninda tekrar teslim edecektir. Siralama listesi
yarigmanin bitiminde hakemlerce ilan edilecektir.

*** Bilgisayarlar, Erzurum Il Milli Egitim Midiirliigii tarafindan temin edilecek
olup yarismacilar; bilgisayar, cep telefonu, tablet, usb bellek, harici disk, akilli saat vb.
elektronik cihaz yanlarinda bulundurmayacaklardrr.

Uciincii Giin: Final yarislari seyirci 6niinde kapali salonda yapilacaktir.
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BOLUM 3: YETERLILIK SINAVI

Madde 3 (Smmav): Yarismalarin basladigi birinci giin yarigsmaya katilan biitiin ekipler,
yeterlilik sinavina tabi tutulacaktir. Ekip elemanlari, sinava ayni anda katilacaklardir.

Sinav asagidaki konularda ve ¢oktan segmeli test olarak yapilacaktir.

Temel Elektrik-Elektronik,

Temel Dijital Elektronik,

Arduino,

Temel Arduino Programlama.
*#% Yeterlilik sinavi 6rnek sorulari son sayfada verilmistir.
Yeterlilik sinavinin sonucunda ekipler aldiklar1 puana gore siralanacaktir.

Ekiplerin puanlarinin esit olmasi durumunda, smav baslama saatine gore sinav
evrakini daha once teslim eden ekip, bir iist sirada olacaktir.

Esitligin yine bozulmamasi durumunda, yas ortalamasi kii¢lik olan ekip, bir iist sirada
olacaktir. Siralamadaki ilk 40 ekip, yarigmanin “tasarla” boliimiine katilmaya hak
kazanacaktir.

BOLUM 4: ROBOT SARTNAMESI
Madde 4 (Robotun Tanimlamasi):
e Robot, otonom olarak calisacaktir.

e Robot tasarimi esnasinda organizasyon tarafindan ilan edilen modiiller disinda bir
modiil kullanilmayacaktir.

e Robot iizerinde kablosuz haberlesme, bluetooth haberlesme vb. modiiller kesinlikle
bulunmayacaktir.

e Giig tnitesi; robot iizerinde organizasyon tarafindan ilan edilen LI-PO batarya
tinitesi diginda farkl bir enerji kaynagi kullanilmayacaktir.

BOLUM 5: OYUN iLKELERI

Madde 5: Oyun ilkeleri yarisma baslamadan hemen 6nce ekiplere ilan edilecektir.

BOLUM 6: YARISMANIN iCRASI

Madde 6: Yarigma kurallari, yarismanin nasil gerceklestirilecegi ve puanlanacagi
yarisma baglamadan hemen Once ekiplere ilan edilecektir. Hazirlanan robotlar,
yarisma pistinde kura sirasi ile yarisacaktir.
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BOLUM 7: DEGERLENDIRME

Madde 7: Degerlendirme kriterleri yarisma baslamadan hemen 6nce ekiplere ilan
edilecektir.

BOLUM 8: DiGER

Madde 8: Turnuva Komitesi, bir gerek¢e vermeden gerektiginde kurallarda degisiklik
yapma hakkin1 sakl tutar.

Madde 9: Yarismada kullanilacak olan tasinabilir bilgisayar, Erzurum Il Milli Egitim
Midiirliigiince gorevlendirilen okul tarafindan formatlanarak yeniden kurulmus ve g¢alisir bir
sekilde yarigma alanina getirilecektir.

Madde 10: Yarisma organizasyonu tarafindan katilimcilara yarigma alaninda
verilecek olan bilgisayarlarda isletim _sistemi, ofis uygulama programi, pdf okuyucu
program ve https://www.arduino.cc/en/Main/Software sitesinden yiiklenilmis olan Arduino
IDE programu ve gerekli kiitiiphaneler yiiklii bulunacaktir. Sadece bu program kullanilarak
programlama yapilacaktir. Bu yazilimlarin disinda higbir sekilde farkli uygulama ve program
bulunmayacaktir.

Bilgisayarlar, yarisma Oncesinde hakem heyeti tarafindan incelemeye tabi tutulacaktir.

Madde 11: Yarisma baslamadan oOnce calisma masalarinda, robot yapiminda
kullanilacak asagidaki iiriin ve malzemeler hazir bulundurulacak ve robot, belirlenen iiriin
gruplar1 kullanilarak yapilacaktir.

Ana kartlar:
e Acik kaynak kodlu mikro denetleyici tabanli kontrol karti
e DC Motor Siiriicii Shield (Cift Motor Siiriicti Kart1)

Sensorler:

Takim cantasi igerisinde asagidaki sensorler bulunacaktir.

e (Cizgi Sensorii (8'1i) 1adet Analog sinyal

e 4’lii Cizgi Izleyen Sensér 1 adet

e Kizil Otesi Renk Algilama Sensérii 8 adet  Olgiim Araligi 1.27mm

e Ultrasonik Sensor 3adet 2-450cm Ultrasonik Mesafe
Sensorii
e Mikro Switch 4 adet Orta Boy Uzun Palet Mikro Switch
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Bataryalar;

e LI-POPIl 1ladet 7,4V Lipo Batarya 2200mAh 8C-2s
e Sarj Aleti 1adet 20W 1600mAh

Motorlar;

e DC Rediiktorli Motor 2 adet 6V 250 RPM Sar1 Motor

Diger Malzemeler;

e Motor Tutucu 2 adet

o Tekerlek 2adet 6V 250 RPM Uyumlu Sari
Tekerlek

e Sarhos Tekerlek 2 adet Metal Sarhos Tekerlek

e Robot Govde ladet 170mm, 105mm, 3mm pleksiglas

Takim Cantasi ve El Aletleri:

Takim c¢antasi igerisinde asagidaki tirlinlerden sadece verilen gorevlere uygun
malzemeler bulunacaktir.

e Takim Cantas1 15" 1 adet

e Bread Board 1 adet

e Jumper Kablo 2 adet  Erkek-Erkek, Disi-Erkek 40pin
100mm

e Mini Pense 1 adet

e Tornavida Seti (31 Parga) 1 adet

e Vida— Somun Seti ladet M2 YHB Vida, Somun ve Pul
yeteri miktarda

e USB Kablo (1 metre) 1 adet Kullanilacak kart ile uyumlu

e (Cift Tarafli Bant 1 adet

Not: *** Yarismacilar calisma masalarina hicbir surette elektronik malzeme ve kart
getirmeyeceklerdir.
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ORNEK SORULAR:

S-1) Kirmizi — Yesil — Sar1 — Giimiis renklerine sahip direncin degeri hangisidir?
a) 2K Q b) 200 K Q c) 250K Q d2MQ

S-2) Asagidakilerden hangisi diyodun semboliidiir?

5y TF o, R C)JﬂL o P
S-3) Basit elektrik devresinde asagidaki elemanlardan hangisi bulunmaz?

a) Pil b) Kablo c) Ampul d) Sigorta
S-4) Asagidaki devre elemanlarindan hangisinin gorevi yanlistir?

a) Pil elektrik enerjisi tiretir.

b) Baglant1 kablosu elektrik enerjinin gegisini engeller.
c) Ampul elektrik enerjisini 151k enerjisine gevirir.

d) Anahtar elektrik enerjisinin gegisini kontrol eder.

S-5) Asagida 6zdes pil ve lambalarla kurulmus basit elektrik devreleri vardir.

L . 1. Iv.

® —R®—
L

Anahtar kapatildiginda bu lambalardan hangisi en parlak 151k verir?

a) b) Il c) Il d) IV
S-6) Arduino’nun 3 numarali ¢ikigini aktif etmek i¢in gerekli kod hangisidir?

a) digitalWrite(3,LOW); b) digitalWrite(3,SET);

c) digitalWrite(3,HIGH); d) digitalWrite(3,high);

S-7) Arduino’nun 3 ile 9. pinleri dahil arasinda kalan tiim pinleri ¢ikis olarak
tanimlayan satirlar hangisidir?

a) for(int i=0;i<10;i++) b) for(int i=0;i<10;i++)
pinMode(i,output); pinMode(i,OUTPUT);

c) for(int i1=3;i<10;i++) d) for(int i=3;i<10;i++)
pinMode(i,output); pinMode(i,OUTPUT);
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