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Ahiligin Gelecegini Sekillendiren Kod

CIZGI iZLEYEN (ILERI SEVIYE)
YARISMA KURALLARI

Amag

Cizgi izleyen (ileri Seviye) robotlar beyaz zemin iizerindeki siyah ¢izgiyi ya da siyah
zemin iizerindeki beyaz c¢izgiyi otonom takip etmek amaciyla tasarlanirlar. Endiistriyel
alanda, bir yerden baska bir yere mal tasima islerinde otonom ¢izgi izleyen robotlar kullanilir.
Yapilmasi1 gereken robotlarin takip edecekleri yol ¢izgisinin zemine ¢izilmesidir. Cizgi
izleyen robotlarda 6nemli olan ¢izgiyi takip etmeyi saglayacak; dogru program, donanimsal
kontrol ve hizdir.

Bu kategorideki otonom ¢izgi izleyen robotlar; siyah parkur iizerindeki beyaz cizgileri
takip ederek, parkuru en kisa siirede, hatasiz tamamlamaya calisirlar.

Amag, yarismada belirlenen parkuru en kisa siirede ve en az ceza puam ile
tamamlayarak final yarigmalarina kalmaktir.

Robot Olgiileri
Robotlarin boyu 240mm’yi, eni 180mm’yi ve yiiksekliginin 100mm’yi gegmemesi
gerekmektedir.
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Yars Pisti ile Tlgili Bilgiler

1.
2.

10.

11.

Yollar siyah iizerine beyaz ¢izgi seklindedir.

Yol 400 mm genisliginde 5 mm kalinliginda siyah mat dekota malzemeden
yapilmustir. Yolu olusturan pargalarin ek yerleri siyah mat folyo ile kapatilmigtir.

Siyah zemin iizerindeki ¢izgiler ana yolun ortasinda 20+2mm kalinliginda beyaz
mat folyodan yapilacaktir.

Siralama yarislarinda baslangig ¢izgisi, pistin baglangicindan 500mm igeridedir.

Robot hareket yoniinde olmak sartiyla, her doniis dncesi yol ¢izgisinin merkezine
yerlestirilmis 20cm’lik bir isaret ¢izgisi bulunur. Bu isaret ¢izgileri doniis yayinin
baslangicindan 30cm geridedir.

Déniislerden 6nceki diiz yol 30cm’den kisa ise doniis isaret ¢izgisi konulmamistir.

Robot hareket yoniindeki ilk doniis ayn1 zamanda gelis yonii son doniisii oldugu
i¢in, bu doniisiin hem girisinde hem de ¢ikisinda isaret ¢izgisi bulunmaktadir.

Ayrica gidis ve doniis yollariin kesistigi boliimde, doniis yolunun 30 cm gerisine
bir adet isaret ¢izgisi yerlestirilmistir.
Kronometre sensorleri baslangi¢ cizgisinde yolun dig kisminda 10mm yukarida

bulunmaktadir.

Eleme ve Final yarigmalarinda iki pistin baslangi¢/bitis ¢izgileri hizasinda 400mm
genisliginde 200mm yiiksekliginde beyaz renkte otomatik kap1 vardir.

Siralama pisti, iki adet olarak yapilacak ve sekildeki gibi hazirlanacaktir. Bu
pistler A pisti ve B pisti olarak adlandirilacaktir.
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Sekil-3: Yarig Pisti robot hareket yonii

12. Robotlar Sar1 renkte belirtilen 1 nolu hareket yoniinii takip etmek zorundadirlar.

Final ve Eleme Yarismalari

1.

Her robot ikiserli eleme seklinde yarigirlar. Robotlarin hangi pistte yarisacaklari
bilgisayar kurasi ile belirlenir. Kura sonucu robotun, hangi pistte yarisacag: belli
olur. (A pisti veya B pisti)

Yarigma formatt ve bir list seviyeye ge¢cme baraji, yarismaci sayisina gore
degistirilebilir. Yarigmaci sayisinin az olmast durumunda puanli yarigmalar
yapilacaktir. Bu durum https://robot.meb.gov.tr/ adresinden duyurulacaktir.

Eleme ve Final yarigsmalarinda iki pistin baglangi¢/bitis c¢izgileri hizasinda
400mm genisliginde 200mm yiiksekliginde beyaz renkte otomatik kap1 vardir.

Yarisma her iki robot pistteki yerini aldiktan sonra hakemin otomatik kapilar1 ayni
anda agmasi ile baglar.

Yarigsma baglamadan Once kapiya carpan robota 10 sn ceza verilir. Robotun
yeniden konumlandirilmasi istenir.

Robotlar pistte belirlenen hareket yoniinde bir tur atarlar. Robotlarm belirtilen
hareket yoniinde pistte hareket etmeleri gerekir. (Bakiniz Sekil 3)
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https://robot.meb.gov.tr/

7. Pisti ilk bitiren robot, veya robotlar ceza puani almigsa, en az toplam siireye sahip
robot bir iist tura ¢gitkmay1 hak kazanir.

8. Hakem isaretinden sonra Start yapamayan robota 10 saniye ceza puani verilir ve
tekrar start yapmasi istenir. Yarigmacilarin 3 start hakki vardir. (Her start
yapamama durumunda ayr1 ayr1 10 saniye cezasi verilir.)

9. Robotun yoldan ¢ikmasi durumunda (robotun govdesinin siyah yoldan tamamen
beyaz zemin ilizerine inmesidir.) robot baslangi¢c noktasinin ilerisine konularak
yarismaya devam edilir. Bu durum bir yarismaciya bir kez uygulanir. ikinci defa
yoldan ¢ikma durumunda robot pisti tamamlamamis sayilir ve diskalifiye edilir.

1,2,3,4,5 numarali
robot pozisyonlarinda At
Robot yoldan pozisyonda robot

cikmamis sayilir yoldan ¢ikmis sayilir.
yarisma devam eder

10. Yarigmaci robot yol se¢im noktasinda gidis yOniine giremeyip gelis yoniine
girdigi takdirde 10sn ceza puani alir ve kesisim noktasi Oncesindeki isaret
¢izgisinin gerisine konarak yarigsmaya devam eder.

11. Yarigmalar sirasinda kendi pist alanindan c¢ikarak, rakibinin pist alanina giren
robot diskalifiye edilir.

12. Toplam siire = [(Kronometre siiresi + ceza siireleri toplami)] ile bulunur.

13. Bir iist tura ¢ikan robotlarin aynm1 zamanda toplam siireleri de not alinir. Bir
sonraki turda en iyi slireye sahip robot, en kotii siireye sahip robot ile eslesecek
sekilde gruplandirmalar yapilacaktir.

Diger Kurallar
14. Mola, bakim veya tamir zamani verilmez.

15. Robotlar, yola kalic1 bir iz veya igaret birakamaz, zarar veremez. Piste zarar veren
robotlar diskalifiye edilir.
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Ahiligin Gelecegini Sekillendiren Kod

16. Robotlar, pil veya batarya grubu gibi bir enerji kaynagi kullanabilirler. Sivi, yanici
enerji kaynaklar1 kullanamazlar.

17. Yarnismalar sirasinda robotlarin lastik teker ve pil degisikliginden baska robotlar
tizerinde bir degisiklik yapamazlar. Robot gdvdesinin degistirilmesi gibi fiziksel
goriiniim degisikliklerin hepsinde robot diskalifiye edilir.

18. Yarigmalar sirasinda kayit masasinda yapistirilan kare kodun sokiilmesi, yerinin
degistirilmesi ve kare kodun zarar gérmesi durumlarinda robot diskalifiye edilir.

19. Hakem masasinda yarismaci robot fotograflari ile eslesmeyen robotlar diskalifiye
edilir.

20. Elektronik elemanlarin degistirilmesi gerektiginde ayni tip elemanlar ayni yerde
olacak sekilde degistirilebilir. Elemanlarin degistirilmesi sirasinda kare kodun
zarar gormemesi gerekir. Aksi durumda robot diskalifiye edilir.

21. Kare kod robot govdesine yapistirilmalidir. Sokiiliip takilabilen malzemelerin
lizerine yapistirilmamalidir. Bu tiir durumlarda hakem robotla ilgili bir sorunda
robotu diskalifiye eder.

22. Pistlerdeki olciilerde, yapim asamasinda genel yapiyr bozmayacak degisiklikler
olabilir.

Yarigmalar sirasinda, pist etrafindaki 1sikli kayan yazi, fotograf makinasi, kamera ve
aydinlatmalardan dolay1 yapilan itirazlar gecersiz sayilacaktir. Organizasyon Yiiriitme Kurulu
gerekli gordiigli durumlarda kurallar1 degistirme hakkina sahiptir.
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SIRA

ROBOTUN ADI

START YAPAMAMA CEZASI

10 sn

OTOMATIK
KAPIYA
CARPMA
CEZASI

TERS YONE
GIRME CEZASI

Start yapamama sayisi

TOPLAM

10sn

10sn

KRONOMETRE
SURESI

TOPLAM
SURE
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