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CIZGI iZLEYEN TEMEL SEVIYE
ROBOT YARISMASI KURALLARI

Amag: Cizgi izleyen robotlar, beyaz zemin {izerindeki siyah ¢izgiyi ya da siyah
zemin tizerindeki beyaz ¢izgiyi otonom takip etmek amaciyla tasarlanirlar. Endiistriyel
alanda, siirekli bir yerden baska bir yere mal tasima islerinde bu otonom c¢izgi izleyen
robotlar kullanilirlar. Yapilmas: gereken, robotlarin takip edecekleri yol ¢izgisinin zemine
cizilmesidir. Cizgi izleyen robotlarda ¢izgiyi kaybetmemeyi saglayacak olan; dogru
program, donanimsal kontrol ve hizdir.

Bu kategorideki otonom ¢izgi izleyen robotlar; siyah parkur iizerindeki beyaz
cizgileri takip ederek, en kisa siirede ve hatasiz yolu tamamlamaya ¢alisirlar.

Amag; siralama yarigmasinda belirlenen parkuru en kisa siirede tamamlamaktir.
Robot Olgiileri

Cizgi izleyen (Temel Seviye) robot kategorisinde yarisacak robotlarm; boyunun 280
mm’yi, eninin ise 180 mm’yi gegmemesi gerekmektedir. (Tekerlekler dahil)

180mm

Sekil 1. Cizgi izleyen (Temel Seviye) robot dlgiileri
Robotta Kullanilacak Malzemeler

Kontrol karti: Herhangi bir mikrokontrolorii veya hazir mikrokontrolér kartlar:
kullanilabilir.
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Motor siiriicti: Hazir Motor Shield’ler (Motor Siiriicii Modiilleri) veya herhangi bir
elektronik kompanentle hazirladiginiz motor siiriiciileri kullanilabilir.

DC motor: L rediiktorlii 6-12V plastik dislili DC Motor kullanilmas1 zorunludur.

Tekerlek: Cap1 65 mm’yi ve kalinligi 30 mm’yi ge¢meyen tekerlek kullanilacaktir.
Yarigmacilar, kullanacaklar tekerlekleri bu 6zellikte olacak sekilde imal edebilirler veya bu
ozellikte hazir tekerlekleri kullanabilirler.

Cizgi Sensor Karti: Maksimum 8'li Analog veya Dijital Cizgi Sensor Karti
kullanilabilir.

Batarya kutusu ile sarhos teker istege bagli olarak kullanilabilir.

Cizgi izleyen’e (Temel Seviye) katilacak robotlarin 2 motor ve 2 tekerlekli olma
zorunlulugu vardir.

Vakum motoru veya fan kullanilamaz.

Robotlarin yarigma sirasinda ¢aligma gerilimleri 12 voltun {izerine ¢ikamaz.

Maksimum agirlik, pil dahil 1 Kg'dan fazla olmamalidir, ancak agirlikta % 5'lik bir
tolerans kabul edilebilir.

Piller sizdirmaz, hareketsiz elektrolit tipi (jel hiicre, lityum, Lipo, NiCad veya kuru
hiicreler) olmalidir.

Robotlar kablosuz ve otonom olmak zorundadir. Robot tizerinde Wifi, Bluetooth ve
RF modiilleri bulunamaz.

Yarisma Pistiyle Tlgili Bilgiler

1.
2.

Yollar siyah iizerine beyaz ¢izgi seklindedir.

Yol 5 mm kalinliginda siyah mat dekota malzemeden yapilmistir. Yolu olusturan
parcalarin ek yerleri siyah mat folyo ile kapatilmistir.

Siyah zemin iizerindeki yol ¢izgileri, 20+2 mm kalinliginda beyaz mat folyodan
yapilmistir.

Pist iizerinde 13° ac1li 1000 mm uzunlugunda 360 mm genisliginde bir adet koprii
vardir.

Baslama/Bitis ¢izgisi kenarlarinda 10 mm yiiksekliginde sensdrler kullanilmistir.

Yarigma alaninda ayni pisten iki adet bulunacaktir. Bu pistlere A pist ve B pist
seklinde isim verilecektir. A ve B pistlerin dl¢iileri birbiriyle aynidir.
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Ahiligin Gelecegini Sekillendiren Kod

Erzurum’da Yazihiyor

Yarisma Pisti Sekli ve Olciileri:

9490mm
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Sekil 2: Yarisma pisti dlgiileri

Sekil 3: Koprii ol¢iileri

Mesleki ve Teknik Egitim Genel MidOringa
16. ULUSLARARASI MEB ROBOT YARISMASI

YARISMASI TEMEL SEVIYE CiZGi IZLEYEN KATEGORISI YARISMA KURALLARI




Basalngic yonu

Bitis yoni

Baslangic/Bitis
Cizgisi

Sekil 5: Koprii 6l¢iisii
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Ahiligin Gelecegini Sekillendiren Kod

Sekil 6: Koprii 3D goriintiisii
Siralama ve Final Yarismalari

1. Siralama ve Final yarigmalarinda her robot sirayla yarisir, bu sira bilgisayar
kurasi ile belirlenir. Kura sonucu hangi robotun, hangi pistte yarisacagi belli olur.

2. Siralama yarismalarinda her robota, en az 2 en ¢ok 3 kere yarigma hakki
verilecektir.,  Bu  hak  katilimci  sayisina  gore  belirlenecek  ve
http://robot.meb.gov.tr/ internet sitesinden duyurulacaktir. Bu yarigmalarda elde
ettigi en iyi toplam siire, siralama siiresi olarak belirlenecektir.

3. Robotlara verilecek yarigsma haklar1 farkli zamanlarda olacaktir. Biitiin robotlar
bir kez yarigtiktan sonra ikinci bir siralama yarigma hakki verilecektir.

4. Robotlar yarigmaya baglamadan 6nce boyutlari test kutusunda test edilir. (Test
kutusunun olciileri 280 x 180 x 65 mm)

5. Test kutusunu gecen robotlarin agirligr 6l¢iiliir. Hakemler tarafindan kaydedilir.
Agirlik dl¢timiine pil dahildir. Aksi bir durum tespit edilmesi durumunda robot
diskalifiye edilir

6. Robotlar pistte 1 tur atarlar.

7. Yarisma zamana karst yapilacaktir. Siire pist {izerindeki kronometre ile
tutulacaktir.

8. Robot, baslangic/bitis ¢izgisi lizerinde bulunan sensor hizasindan gectigi anda
kronometre saymaya baslayacaktir. Robot pisti tamamlayarak tekrar
baslangig¢/bitis ¢izgisini gectiginde ise kronometre sayma islemini durdurarak
yarismayi bitirecektir.
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http://robot.meb.gov.tr/

Ahiligin Gelecegini Sekillendiren Kod

9. Hakem isaretinden sonra 30 saniye iginde start yapamayan robota, 10 saniye ceza
puant verilir. Yarismacilarin 3 start hakki vardir. (Her start yapamama durumunda
ayr1 ayr1 10 saniye cezasi verilir.)

10. Robotlarmn pistte sekil 4’te belirtilen hareket yoniinde hareket etmeleri gerekir.

11. Robotlarin ¢izgiyi takip etmeleri esastir. Robotun yoldan ¢ikmasi, robotun
gdvdesinin siyah zemin {lizerine tamamen ¢ikmasidir. Robotun hareketi sirasinda;
Robotun herhangi bir boliimii beyaz yol ¢izgisi lizerinde bulunmasi durumunda
robot yarismaya devam eder. Bakiniz Sekil 7.

1,2,3,4,5 ile
numaralandirilmis
pozisyonlarin hepsinde
robot cizgide sayilir.

6,7,8,9,10 ile
numaralandiriimis
pozisyonlarin hepsinde
robot yoldan ¢ikmis sayilir.

Sekil 7: Robotun ¢izgi iizerindeki pozisyonlari
12. Robotun yoldan ¢ikmasi durumunda (hakem karari ile) yarisma biter.

13. Robot, yarisma sirasinda kare yol boliimiinii ortadan direkt gecerse robota 20 sn
ceza verilir. Yarismaya devam edilir.
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ROBOT

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.
21.

Robot kare
bolumu kirmizi
ok yonunde
gecmesi
durumunda 20
sn ceza verllir.

Robotun
Hareketi Sari
kesik cizgili
yonde
olmahldir.

Yarigma sirasinda, pistin herhangi bir boliimiinde beyaz ¢izgi {izerinde
duraklayan robotlar i¢in 30 sn bekleme siiresi verilir. Hareketsiz kalmaya devam
eden robotlar diskalifiye edilir. Robotun hareketsiz kaldigi durumlarda
yarigmacinin miidahale etmesi yasaktir.

Robotlarin siralama siireleri; yarismayi bitirme siirelerine, aldig1 ceza siireleri
toplanarak elde edilir.

Siralama, yarisma sonunda robotlarin elde ettikleri en iyi siire dikkate alinarak
yapilir. Bu siralamda ilk 24 robot arasina giren yarismacilar, final yarigmalarina
katilmay1 hak eder.

Robotlarin toplam siirelerinin esitligi durumunda robotlarin agirligina bakilir, en
hafif robot kazanmig sayulir.

Esitlik yukaridaki durumlarda bozulmazsa, yarigmaci ogrencilerin yaslari
toplammna bakilir. En kiig¢lik yasa sahip takimin robotu siralamada oncelik
kazanir.

En iyi siireyi elde eden 24 robot finale kalmay1 hak eder. Bu robotlar ile tekrar
final siralama yarisi yapilir. Final yarigmalarinda robotlar bir kez yarigtirilir.

Final yarigmalarinda, eleme siralama turundaki yoldan ¢ikma kurali gegerlidir.

Final yarismalarinda, siralamada en 1yi dereceyi elde eden robot birinci ilan edilir.

Diger Kurallar

1.
2.

Mola, bakim veya tamir zamani verilmez.

Yola kalict bir iz veya isaret birakilamaz, zarar verilemez. Piste zarar veren
robotlar diskalifiye edilir.

Robotlar pil veya batarya grubu gibi bir enerji kaynagi kullanabilirler. S1vi yanici
enerji kaynaklar1 kullanamazlar.
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Ahiligin Gelecegini Sekillendiren Kod

4. Yarigmalar sirasinda robotlarin iizerinde lastik, teker ve pil degisikliginden baska
bir degisiklik yapilamaz. Robot govdesinin degistirilmesi gibi fiziksel goriiniim
degisikliklerinin hepsinde robot diskalifiye edilir.

5. Yarigmalar sirasinda kayit masasinda yapistirilan kare kodun sokiilmesi, yerinin
degistirilmesi ve kare kodun zarar gérmesi durumlarinda robot diskalifiye edilir.

6. Hakem masasinda sistemde kayitli yarismaci ve robot fotograflari ile eslesmeyen
robotlar diskalifiye edilir.

7. Elektronik elemanlarin degistirilmesi gerektiginde ayni tip elemanlar ayni yerde
olacak sekilde degistirilebilir. Elemanlarin degistirilmesi sirasinda kare kodun
zarar gormemesi gerekir. Aksi durumda robot diskalifiye edilir.

8. Kare kod robot gdvdesine yapistirilmalidir. Sokiiliip takilabilen malzemelerin
tizerine yapistirilmamalidir. Bu tiir durumlarda hakem, robotla ilgili bir sorunda
robotu diskalifiye eder.

9. Pistlerdeki Olgiilerde, yapim asamasinda genel yapiyr bozmayacak degisiklikler
olabilir.

10. Yarismalar sirasinda, pist etrafindaki 1sikli  kayan yazi, kamera ve
aydinlatmalardan dolay1 yapilan itirazlar gegersiz sayilacaktir.

11. Yarisma Organizasyon Yiiritme Kurulu, gerekli gordiigli durumlarda kurallari
degistirme hakkina sahiptir.

START YAPAMAMA CEZASI KARE YOL
BOLUMU
S:";A ROBOTUN ADI 10 sn DIREKT
GEGCME CEZASI

KRONOMETRE | TOPLAM
SURESI SURE

Start yapamama sayisi |[TOPLAM 20sn

VN |nhWIN|=
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