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TASARLA CALISTIR ROBOT KATEGORISi YARISMA KURALLARI

BOLUM 1: YARISMA KURALLARI

Madde 1 (Amag): Bu yarisma kategorisinde 6grencilerin kendi mesleki bilgi,
beceri, yetenek ve programlama deneyimlerinin yaristiriimasi esas alinmistir.
Yarisma oncesinde, yarismaci ekiplere icerisinde Robot yapimi icin gerekli
malzemelerin bulundugu bir takim c¢antasi verilecek ve yarisma alaninda
ogrencilerin Robotlarini tasarlayarak calistirmalari ve yaristirmalari istenecektir.

BOLUM 2: YARISMA FORMATI

Madde 2 (Tanim): Yarisma ekibi iki yarismacidan olusacaktir. Yarismanin birinci
glnunde yapilan Yeterlilik Sinavini basari ile gecen ekipler calisma yapacaklar
masalara kura sirasina gore yerleseceklerdir. Masalarda Takim Cantasi hazir
olacaktir. Takim Cantasi icerisinde tasarlanacak Robot icin gerekli olan bitin
elektronik malzeme ve kartlar, gerekli el aletleri, yarisilacak olan parkurun
ozellikleri ve yarisacak Robotun gorevleri bulunacaktir.

Yarismanin ikinci glini birinci boliiminde ekipler kendilerine ayrilan
calisma alanlarina gectikten sonra Robotlarini  belirtilen siire igerisinde
tasarlayip programlamaya hazir hale getireceklerdir.

Yarismanin ikinci bolimiinde takimlar kendi getirdikleri bilgisayarlar ile
tasarladiklari Robotlarini belirtilen sire icerisinde programlayarak ve deneme
pistinde deneyerek yarismaya hazir hale getireceklerdir.

Sure bitiminde hakem heyeti robotlari yarismacilardan teslim alacak ve
Final Yarismasi aninda tekrar teslim edecektir.

Siralama listesi yarismanin bitiminde hakemlerce ilan edilecektir.
BOLUM 3: YETERLILIK SINAVI

Madde 3 (Sinav): Yarismalarin basladigi birinci glin yarismaya katilan bitin
ekipler yeterlilik sinavina tabi tutulacaktir. Sinava ekip elemanlari ayni anda
katilacaklardir.
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Sinav asagidaki konularda ve coktan secmeli test olarak yapilacaktir.

e Temel Elektrik-Elektronik,

e Temel Dijital Elektronik,

e Arduino,

e Arduino Shield,

e Temel Arduino Programlama.

*** Yeterlilik Sinavi 6rnek sorulari son sayfada verilmistir.

Yeterlilik Sinavi’nin sonucunda ekipler aldiklari puana gore siralanacaktir.
Ekiplerin puanlarinin esit olmasi durumunda, sinav baslama saatine gore sinav
evrakini daha 6nce teslim eden ekip bir st sirada olacaktir.

Esitligin yine bozulmamasi durumunda yas ortalamasi kiglk olan ekip bir Ust
sirada olacaktir. Siralamadaki ilk 40 ekip yarismanin ikinci giiniindeki Tasarla
bollimune katilmaya hak kazanacaktir.

BOLUM 4: ROBOT SARTNAMESi
Madde 4 (Robotun Tanimlamasi):

» Robot otonom olarak calisacaktir.

» Robot tasarimi esnasinda organizasyon tarafindan verilen modiiller disinda
bir modul kullanilmayacaktir.

» Robot Uzerinde kablosuz haberlesme, bluetooth haberlesme vb. modiiller
kesinlikle bulunmayacaktir.

> Gic Unitesi; Robot (izerinde organizasyon tarafindan verilen LI-PO batarya
Unitesi disinda farkli bir enerji kaynagi kullanilmayacaktir.

BOLUM 5: OYUN iLKELERI

Madde 5 Oyun ilkeleri yarisma baslamadan hemen o6nce ekiplere ilan
edilecektir.

BOLUM 6: YARISMANIN iCRASI

Madde 6 Yarisma kurallari, yarismanin nasil gerceklestirilecegi ve puanlanacagi
yarisma baslamadan hemen 6nce ekiplere ilan edilecektir. Hazirlanan Robotlar,
yarisma pistinde kura sirasi ile yarisirlar.
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BOLUM 7: DEGERLENDIRME

Madde 7 Degerlendirme kriterleri yarisma baslamadan hemen 6nce ekiplere
ilan edilecektir.

BOLUM 8: DIGER

Madde 8 Turnuva komitesi bir gerek¢ce vermeden gerektiginde kurallarda
degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

Madde 9 Tasarla Calistir Yarisma Kategorisine her kurum 1(bir) ekip ile katihm
yapacaktir.

Madde 10 Tasarla Calistir yarisma kategorisinde, yarisma takviminde belirtilen
Basvuru, Diizeltme ve Onay islemleri son tarihine kadar katilim yapilabilecektir.

Madde 11 Katilimcilarin yanlarinda getirdikleri bilgisayarlarda
https://www.arduino.cc/en/ Main/Software sitesinden yiklenilmis olan

Arduino IDE programi yikli bulunacaktir. Sadece bu program kullanilarak
programlama yapilacaktir.

Madde 12 Yarisma baslamadan once calisma masalarinda, Robot yapiminda
kullanilacak asagidaki trlin ve malzemeler hazir bulunacaktir.

Anakartlar:
Robot Asagida verilen Grtin guruplari kullanilarak yapilacaktir.

Acik kaynak kodlu mikro denetleyici tabanh kontrol karti

1.1. Arduino Uno
1.2. Arduino Ekran Shield
1.3. Arduino Motor Siirtict Shield

Sensorler;
Takim c¢antasi icerisinde asagidaki sensorlerden sadece verilen gorevlere uygun
sensorler bulunacaktir.

Cisim Algilama Sensori 3 adet
Cizgi Sensoru (8'li) 1 adet
Renk Sensori 1 adet
Ultrasonik Sensor 3 adet
lvme Sensorii 1 adet
Encoderler 2 adet
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https://www.arduino.cc/en/%20Main/Software

Basing Sensori 1 adet
Civali Sensor 4 adet
Mikro Switch 4 adet

Bataryalar;

7.4V LI-PO Pil 1 adet
Sarj Aleti 1 adet
Motorlar;

DC Reduiktorli Mikro Motor 2 adet

Diger Malzemeler;

Motor Tutucu 2 adet
Tekerlek 2 adet
Sarhos Tekerlek 2 adet

Ozel Tasarim Pleksiglas Gévde 1 adet

Takim Cantasi ve El Aletleri;
Takim c¢antasi icerisinde asagidaki trlinlerden sadece verilen gorevlere uygun
malzemeler bulunacaktir.

Takim Cantasi 22" 1 adet
12V 1A Adaptor 1 adet
Bread Board 1 adet
Bread Board Power Supply 1 adet
Dijital Multimetre 1 adet
Jumper Kablo 2 adet
Kalem Havya 1 adet
Kalem Havya Althigi 1 adet
Lehim 1 adet
Lehim Pastasi 1 adet
Lehim Pompasi 1 adet
Mini Kargaburun 1 adet
Mini Pense 1 adet
Mini Yan Keski 1 adet
Saatci Tornavida Seti 1 adet
Sicak Silikon Tabancasi 1 adet
Not:

*** Yarismacilar ¢calisma masalarina hicbir surette elektronik malzeme ve kart
getirmeyeceklerdir.
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ORNEK SORULAR,;

S-1) Asagidakilerden hangisi bir direng birimidir?
a) Volt b) Watt c) Amper d) Ohm

S-2) Asagidakilerden hangisi diyodun sembolidir?

AV b)~‘| — d)—:i—

a) c)

S-3) (35)10=(?)2 Decimal sayinin Binary karsilig1 asagidakilerden hangisidir?
a) 0010 0011 b) 1100 0010 c) 1101 1101 d) 0010 0100

S-4) Arduino’nun 3 numarali ¢ikisini aktif etmek icin gerekli kod hangisidir.
a) digitalWrite(3,LOW); b) digitalWrite(3,SET);
c) digitalWrite(3,HIGH); d) digitalWrite(3,high);

S-5) Arduino‘nun AO girisindeki deger 300 ile 500 arasinda oldugunda 7 numarali digital ¢ikisi
aktif eden kod hangisidir.
a) if(analogRead(A0)>300 | | analogRead(A0)<500)
digitalWrite(7,HIGH);
else
digitalWrite(7,LOW);
b) if(analogRead(A0)<300 | | analogRead(A0)>500)
digitalWrite(7,HIGH);
else
digitalWrite(7,LOW);
c) if(analogRead(A0)>300 && analogRead(A0)<500)
digitalWrite(7,HIGH);
else
digitalWrite(7,LOW);
d) if(analogRead(A0)<300 && analogRead(A0)>500)
digitalWrite(7,HIGH);
else
digitalWrite(7,LOW);

S-6) Arduino’nun 3 ile 9. pinleri dahil arasinda kalan tim pinleri ¢ikis olarak tanimlayan
satirlar hangisidir.

a) for(int i=0;i<10;i++) b) for(int i=0;i<10;i++)
pinMode(i,output); pinMode(i,OUTPUT);

c) for(int i=3;i<10;i++) d) for(int i=3;i<10;i++)
pinMode(i,output); pinMode(i,OUTPUT);

S-7) Arduino Uno ‘nun hangi cikislart PWM olarak kullanilabilir.
a)3,5,6,8,9,11 b)3,5,6,9, 10,11
c)3,5738,911 d)3,4,6,9, 10,11
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