Endustriyel Robotik Kol Ek Dosya

Endustriyel robotik kol yarisma kurallari icerisinde anlasiimayan bazi noktalara aciklik getirmek amaciyla bu ek
dosyay! yayinlyoruz.

o Sekil 1’de platformun kullanilacak olan kirmizi zemin Gzerindeki konum bilgileri verilmistir. Platform belirlenen
konum bilgilerine gore yerlestirilecektir.

e Kirmizi bélgeler ¢calisma alani, mavi bolgeler ise nesnelerin yerlestirilecegi ilk konumdur. Bu bolgelerden herhangi
biri kura ile belirlenecektir. Yarismaci robotunu kirmizi zemin izerinde istedigi alana yerlestirebilecektir.

~

Sekil 1: Platformun masa Uzerindeki konum bilgileri

e Yarismada kullanilacak olan tek bir platform vardir ve bu platformun 6élgileri ilk yayinlanan dosyadaki ile aynidir.

e Platform 6 parcadan olusmaktadir. Platform (zerinde derinlik olan kisimlar sadece pinpon topunun
yerlestirilecegi bolgelerdir. Onun haricindeki pargalar derinliksiz diiz sekilde Uretilecektir.

o Sekil 2’de 6rnek dizilim sekilleri verilmistir. Sekil 2’deki olgiiler sadece yulkseklik dlgileridir, detayli dlgller ilk
dosyada mevcuttur. (resimler temsilidir)




Sekil 2: Platformun boyutlari ve 6rnek yerlesim

Platform Uzerine yerlestirilecek olan nesneler 5 adettir. 4 adet parcanin boyutlari ilk dosyada verilmistir. 2 adette
pinpon topu kullanilacaktir.

Derinlikli kisma sadece pinpon toplari yerlestirilecektir.

Sekil 3’de yarismada kullanilacak nesneler ve mavi taban lzerine O6rnek yerlesim gosterilmistir. Resimler
temsilidir, yarisma sirasinda farkh dizilimler tanimlanacaktir. Sadece pinpon toplarin yerleri sabit olacaktir.

Sekil 3: Platform (izerine yerlestirilecek olan nesneler

o Nesnelerin agirliklariyla ilgili herhangi bir bilgi verilmeyecek olup sadece 3D yazici kullanilarak %20 doluluk
oraniyla Uretileceginin bilgisini vermek isterim.

e Yarisma alanina sebeke gerilimi g¢ekilecektir. Daha disik enerji ihtiyaci duyan yarismacilar gerekli
ekipmanlari yanlarinda getirebilirler.

e Robotun kontroli uzaktan veya kablolu olarak gergeklestirilebilmektedir.

e Robotik kolda, Gripper’in agilip kapanmasi bir serbestlik derecesi degildir.



